KUPNi SMLOUVA

W

C. 132/48683795/2022

uzaviena dle ustanoveni § 2079 a nasl. zdkona €. 89/2012 Sb., obCansky zakonik
SMLUVNI STRANY

1. ABBs.r.o.
se sidlem: Vyskocilova 1561/4a, Michle, 140 00 Praha 4
zastoupen: Ing. Petr Kucera, Ing. Pavel Gre¢ner — na zéklad¢ pIlné moci
IC: 49682563
DIC: CZ49682563
Bankovni spojeni: Deutsche Bank Aktiengesellschaft Filiale Prag
Cislo uétu: 3161400009/7910

(déle jen ,,prodavajici®)
a

Sti‘edni primyslova $kola, Mlada Boleslav, Havlickova 456

se sidlem: Havlickova 456, Mlada Boleslav
zastoupena: Ing. Vaclavem Bohatou

IC: 48683795

DIC: neni platcem DPH

Bankovni spojeni: KB Mlada Boleslav

Cislo uétu: 19-5780460237/0100

(dale jen ,.kupujici)

uzaviraji nize uvedeného dne, mésice a roku tuto

KUPNI SMLOUVU:

Predmét smlouvy a koupé

1. Pfedmétem této smlouvy je Uprava prav a povinnosti smluvnich stran pii dodavce vybaveni
vetejné zakazky ,,Skolni robotické pracovisté” (dale jako ,,predmét koup€*) za podminek
dale sjednanych v této smlouvé, popt. dalSich dokumentech, na které se tato smlouva
odkazuje.

2. Pfesna specifikace pfedmétu koupé je uvedena v Pfiloze ¢. 1 této kupni smlouvy. Jako
specifikaci predmétu koupe 1ze pouzit i nabidka vybraného uchazece pro vetejnou zakazku
malého rozsahu s nazvem “ Skolni robotické pracovisté“. Soucasti predmétu koupé je i
ptislusenstvi a doklady, které se k nému vztahuji a jsou potiebné k jeho prevzeti a uzivani.

3. Prodavajici se zavazuje, Ze kupujicimu odevzda predmét koupé a umozni mu nabyt
vlastnické pravo k nému, a kupujici se zavazuje, Ze predmét koupé pievezme a zaplati
prodavajicimu kupni cenu.

4. Predmét koupé je urcen pro ucely dodavky kolaborativniho robota a pfislusenstvi véetné
software a zaskoleni pracovniki Skoly.



1.
Doba a misto plnéni

. Prodavajici se zavazuje dodat predmét koupé do 28 tydnti od podpisu smlouvy smluvnimi
stranami.

. Mistem dodani predmétu koupé je sidlo kupujiciho na adrese Havlickova 456, Mlada
Boleslav

Il.
Kupni cena a platebni podminky

. Kupni cena se ujednava ve vysi 960000,- K¢ (slovy devét set Sedesat tisic korun ¢eskych)
bez DPH a 1161600,- K¢ (slovy jeden milion jedno sto Sedesat jedna tisic Sest set korun
Ceskych) s 21% DPH.

Kupni cena se rovna cené plnéni vefejné zakazky ,,Skolni robotické pracovisté” uvedené
Vv nabidce prodavajiciho ze dne 21.11.2022.

Kupni cena je ujednana dohodou smluvnich stran. Kupni cena bez DPH je stanovena jako
nejvyse piipustnd a nepiekrocCitelnd a obsahuje veskeré naklady spojené s realizaci koupé.
Sazba DPH se fidi platnymi pravnimi pfedpisy. Prodéavajici neni opravnén zadat zménu
kupni ceny ze zddného divodu.

Kupni cena bude zaplacena kupujicim na zakladé vystaveného danového dokladu — faktury,
kterou je prodavajici opravnén vystavit az po piedani predmétu koupé a jeho prevzeti
kupujicim. Podkladem pro vystaveni faktury je Protokol o pfedani a ptevzeti predmétu
koupé¢ (dale 1 jako ,,Protokol®) stvrzeny obéma smluvnimi stranami.

. Uhrada kupni ceny bude provedena bezhotovostni formou pfevodem na bankovni udet
prodéavajiciho. Ob¢ smluvni strany se dohodly na tom, Ze penézity zdvazek je splnén dnem,
kdy je ¢astka odepsana z uctu kupujiciho.

. Pro platby dle ¢lanku VI. této smlouvy plati pfiméfené platebni podminky jako pro
vystaveni a placeni faktury.

. Faktury prodéavajiciho musi mit nalezitosti daitového dokladu dle zakona €. 563/1991 Sb.,
o Ucetnictvi a dle zakona €. 235/2004 Sb., o dani z pfidané hodnoty, v platném znéni. V
ptipadég, Ze ucetni doklady nebudou mit odpovidajici nalezitosti, je kupujici opravnén zaslat
je ve lhuté splatnosti zpét prodavajicim k doplnéni, aniz se tak dostane do prodleni s
placenim; lhita splatnosti po¢ina bézet znovu od opétovného doruceni nalezité doplnénych
¢i opravenych doklada.

Faktury prodavajiciho musi obsahovat zejména:

a) identifikac¢ni udaje kupujiciho,

b) identifikac¢ni Gidaje prodavajiciho,

€) oznaceni banky a ¢islo u¢tu, na ktery ma byt thrada provedena,

d) popis plnéni,

e) datum vystaveni a odeslani faktury,

f) datum uskute¢néni zdanitelného plnéni,

g) datum splatnosti,

h) vysi castky bez DPH celkem a zakladny podle sazeb DPH,

i) sazby DPH,



J)  vysi DPH celkem a podle zakladen, zaokrouhlené dle pfisluSnych piedpist,
K) cenu celkem v¢etné¢ DPH,
I) podpis, v piipadé elektronického odeslani jméno osoby, ktera fakturu vystavila,

Cena predmétu smlouvy nesmi byt ménéna v souvislosti s inflaci ¢eské mény, hodnotou
kursu ¢eské mény vici zahrani¢énim méndm ¢i jinymi faktory s vlivem na ménovy kurs,
stabilitu mény nebo cla.

Cenu predmétu smlouvy nelze navySovat. Kupujici je opravnén odecist cenu
neprovedenych praci a dodavek vy¢islenych podle nabidkového rozpoctu, jez tvoii prilohu
¢. 1 této smlouvy v piipad¢ snizeni rozsahu praci, dodavek, dil¢ich zmén technologii nebo
materiald odsouhlasenych kupujicim a prodavajicim pisemnou formou.

V.

Splnéni zavazku (dodani predmétu koupé)
Prechod nebezpeci Skody a vlastnické pravo k predmétu koupé

Ke splnéni zavazku prodavajiciho dojde odevzdanim pfedmétu koupé kupujicimu v misté
plnéni, pfevzetim kupujicim a potvrzenim (podepsanim) Protokolu obéma smluvnimi
stranami. Pfedmét koupé neni pfedavan a prebiran po ¢astech.

Pii ptebirani pfedmétu koupé je kupujici povinen pfedmét koupé€ prohlédnout nebo zatidit

jeho prohlidku za ucelem zjiSténi zjevnych vad. V pfipad€, ze zbozi je dodavané

vV obvyklém origindlnim obalu, je kupujici povinen piredmét koupé prohlédnout podle

moznosti co nejdiive po pfechodu nebezpeci Skody na predmétu koupé a taktéz je povinen

se presvedcit o jeho vlastnostech, kompletnosti a mnozstvi.

Vlastnické pravo a nebezpeci Skody na pfedmétu koupé prechézi z prodavajiciho na

kupujiciho okamzikem odevzdani a prevzeti predmétu koupé dle bodu 1. tohoto ¢l

Pokud pfedmét koupé€ obsahuje jakékoliv vady, ma pravo kupujici odmitnout jeho prevzeti.

Smluvni strany o tomto vyhotovi Zapis s uvedenim vad, v rdmci né¢hoz ma kupujici pravo:

a) dohodnout se s prodavajicim na zptsobu a terminu pro odstranéni vad. Bez ohledu na
takto stanovené terminy pro odstranéni vad se prodéavajici dostava do prodleni se
splnénim svého zavazku splnit svlj zavazek fadné a vcas prvnim dnem nésledujicim po
uplynutim doby plnéni dle ¢l. Il bod 1.,

b) odstoupit od smlouvy, pfi¢emz odstoupeni se povazuje za ucinné bud’ podpisem
prodévajiciho na Zapisu, nebo v pifipadé, ze jej prodavajici podepsat odmitne, dnem,
kdy Zapis dojde prodavajicimu.

V.
Odpovédnost prodavajiciho za vady a jakost
Predmét koup€ ma vady, neodpovida-li smlouve.
Prodavajici odpovida za vady, jez ma predmét koupé v dobé jeho predani.

Kupujici je opravnén zadrzet kupni cenu nebo jeji ¢ast ve vysi odpovidajici odhadem
pfimétené pravu kupujiciho na slevu z ceny dila z divodu vadného plnéni. Nedostava se
tak do prodleni se splnénim svého zavazku zaplatit kupni cenu ohledné zadrzované kupni
ceny nebo jeji Casti.



4.

o

Prodavajici poskytuje kupujicimu zaruku za jakost, ze predmét koupé bude po dobu zarucni
doby zptisobily pro pouziti ke smluvenému ucelu nebo ze si zachova obvyklé vlastnosti.
Doba trvani zaruky se sjednava na dobu 2 let ode dne ptevzeti predmétu koupé kupujicim.

Vady predmétu koupé existujici v dob¢ jeho piedani (dojde-li k jeho prevzeti kupujicim) a
vady, na né€z se vztahuje zdruka za jakost, je kupujici povinen uplatnit u prodavajiciho
pisemnou formou (dale jako ,;reklamace®). V reklamaci je kupujici povinen vady popsat,
poptipad¢ uvést, jak se projevuji. Kupujici ma vici prodavajicimu podle své volby tato
prava z odpovédnosti za vady a za jakost:

a) Vv pfipad¢, ze lze vadu odstranit formou opravy, méd pravo na bezplatné odstranéni
reklamované vady do 24 hodin od piijeti reklamace,

b) pozadovat slevu z kupni ceny, pokud nedojde k opravé v pfimétené nebo dohodnuté
dobg, popf. se na této skutecnosti obé smluvni strany dohodnou, v ptipad¢ dohody lze
tuto slevu uplatnit i pfednostné pied opravou,

c¢) vadu odstranit sdm nebo prostfednictvim tietich osob s tim, ze prodéavajici je povinen
uhradit tyto ndklady po pfedlozeni vytictovani,

d) pozadovat nové dodani predmétu koupé, pokud predmét koup€ vykazuje podstatné vady
branici v uzivani nebo toto znemoziuji,

e) odstoupit od smlouvy.

Uplatnénim prav dle bodu 5. tohoto ¢l. nezanika pravo na ndhradu $kody ¢i jiné sankce.

Jakékoliv finan¢ni naroky dle bodu 5. tohoto ¢l. je kupujici opravnén uhradit ze zadrzené

kupni ceny nebo jeji ¢asti dle bodu 3. tohoto ¢l.

VI.

PorusSeni smluvnich povinnosti

. V ptipadé nedodrzeni terminu dodani je kupujici oprdvnén narokovat smluvni pokutu ve

vysi 0,05 % z potizovaci ceny bez DPH za kazdy den prodleni po¢inaje dnem nasledujicim
po vyprSeni smluvné stanovené lhiity dodani pfredmétu koupé.

. Kupujici se zavazuje zaplatit za kazdy den piekroCeni sjednaného terminu splatnosti

kteréhokoliv penéZzitého zavazku urok z prodleni ve vysi 0,05 % z neuhrazené ¢astky do
jejiho zaplaceni.

. Zaplacenim smluvni pokuty neni dotceno pravo na ndhradu Skody zpiisobené porusenim

povinnosti i v ptipad¢€, Ze se jedna o poruSeni povinnosti, na kterou se vztahuje smluvni
pokuta, a to 1 ve vysi piesahujici smluvni pokutu. Nahrada Skody zahrnuje skute¢nou Skodu
a usly zisk.

VII.
Zavérecna ustanoveni

Pokud v této smlouvé neni stanoveno jinak, fidi se pravni vztahy zni vyplyvajici
pfislusnymi ustanoveni ob&anského zakoniku.

Tuto smlouvu lze ménit ¢i dopliovat pouze po dohod¢ smluvnich stran formou pisemnych
a ¢islovanych dodatkd.

Tato smlouva nabyva platnosti a u¢innosti dnem jejiho podepsani obéma smluvnimi
stranami a timto dnem jsou jeji G€astnici svymi projevy vazani.

W

Nedilnou soucésti smluvnich ujednani podle této smlouvy je pfiloha €. 1 s piesnou



specifikaci predmétu koupé s nazvem ,,Nabidka — rozpoc¢tova nabidka* ¢. CQ640282 ze
dne 28.11.2022.

IX.
Podpisy smluvnich stran

1. Prodévajici i kupujici shodné prohlasuji, ze si tuto smlouvu pted jejim podpisem piecetli,
ze byla uzaviena po vzdjemném projednani podle jejich pravé a svobodné vile, urcite,
vazné a srozumitelné, bez zneuziti tisn€, nezkusenosti, rozumové slabosti, rozru$eni nebo
lehkomyslnosti druhé strany, na diikaz ¢ehoz piipojuji své podpisy.

V Praze V Mladé Boleslavi
Digitally signed by Ing.

Ing. Pavel e In Digitalné
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Prodévajici Kupujici

Prilohy:
Ptiloha €. 1 - Nabidka vybraného uchazece pro vefejnou zakazku malého rozsahu s nazvem
»Nabidka — rozpoc¢tova nabidka “, ¢islo nabidky CQ640282.



ABB S.R.O. (ROBOTICS LOCAL BUSINESS UNIT)

GoFa™ CRB 15000
Stredni priumyslova Skola Mlada
Boleslav
Nabidka - ROZPOCTOVA NABIDKA

KUPUJICI: Stfedni prdmyslova skola Mlada
Boleslav PRODAVAJICI: ABB s.r.o.
CiSLO NABIDKY: ~ €CQ640282 2022-10-24
KONTAKTNI ABB KONTAKTN{
OSOBA: Ing. Vaclav Bohata OSOBA: Pavel Grecner
ABB TELEFON: +420734787253
EMAIL: bohata@spsmb.cz ABB EMAIL: pavel.grecner@cz.abb.com
ULICE, CisLO Havli¢kova 456 ULICE, ¢isLO BB Centrum budova Delta Il, Vyskocilova
POPISNE: POPISNE: 1561/4a
psC / P.0.BOX: 293 80 psC / P.0.BOX: 140 00
MESTO: Mlada Boleslav MESTO: Praha
STAT: Ceska republika STAT: Ceska republika
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Dékujeme Vam za Vas zajem o produkty ABB. Na zakladé Vasi poptavky si Vam dovolujeme zaslat tuto
cenovou nabidku.
Zavazky ABB z této nabidky nabyvaji i¢innosti potvrzenim objednavky Kupujiciho ze strany ABB.

1. Duvérnost informaci

Tato nabidka je dlvérna a uréena pouze pro interni podnikové pouziti Kupujiciho.

2. Predmét nabidky

Polozka N&zev produktu Mnozstvi Celkova cena [K¢]
1 Kolaborativni Robot ABB CRB 15000 1 694 800
2 Chapadlo SCHUNK kolaborativni s psty 1 64 200

Co-act EGP-C 64-N-N

3 Al nosny stiil pod robot s kolecky 1 59100

% . . 141 900
4 Skoleni obsluhy robota pro 4 osoby/ 5 dni 1
doprava
Konec¢na cena nabidky* K¢ 960 000,00
* nezahrnuje DPH ve vysi dle platnych pravnich predpisd, kterou je Kupujici povinen zaplatit
Dale jen “Dodavka”.
Prodavajici: ABB s.r.o. (Robotics Local Business Unit) Nazev projektu: GoFa™ CRB 15000
Adresa: BB Centrum budova Delta Il, Vyskodilova 1561/4a, 140 00 Praha, Ceska republika Cislo nabidky: CQ640282
Telefon: 800312222 Datum:
1¢0: 49682563 Cislo revize nabidky: C
DIC: CZ49682563 Strana: 2/8

Zapsana v obchodnim rejstiiku vedeném Méstskym soudem v Praze, Oddil C, viozka 79391.



3. Smluvni podminky

Dodaci podminky

DAP Mlada Boleslav, Incoterms 2020

Dodaci lhuta

Do 28 tydnl od uzavieni smluvniho vztahu.

Zaruka a odpovédnost za vady

Zarucni doba pocinad béZzet dnem doruceni Dodavky a trva 24 mésica.

4. Seznam priloh

GoFa™ CRB 15000 Data sheet
SCHUNK CO-ACT EGP-C 64-N-N Data sheet

5. Kontakty

Prodavajici: ABB s.r.o. (Robotics Local Business Unit) Nazev projektu: GoFa™ CRB 15000
Adresa: BB Centrum budova Delta Il, Vyskodilova 1561/4a, 140 00 Praha, Ceska republika Cislo nabidky: CQ640282
Telefon: 800312222 Datum:

1¢0: 49682563 Cislo revize nabidky: C

DIC: CZ49682563 Strana: 3/8

Zapsana v obchodnim rejstiiku vedeném Méstskym soudem v Praze, Oddil C, viozka 79391.



6. Technické udaje

1 Collaborative Robots
CRB 15000
CRB 15000

MANIPULATOR

3300-19 Manipulator variant: CRB 15000-5/0.95

3350-540 Manipulator protection: Base 54

CONTROLLER

3000-130 Controller variant: OmniCore C30

3001-2 Controller encapsulation: Desktop

3004-1 Operating temperature: Max 45deg

3007-2 Mains voltage: 1x100-230V (+/-10%)

3013-1 Connected Services: Wired LAN

3014-1 Ethernet switch: 5 port Ethernet switch

3016-1 FlexPendant: FlexPendant 3m

3020-2  3020-2 PROFINET Device: Yes

3029-1 DeviceNet m/s 10: DeviceNet single ch.

3032-1 3032-1 Base Dig. 16In/160ut: Base Dig. 16In/160ut 1
3043-3 Robot safety supervision: SafeMove Collaborative
3044-2  Operation mode selector: 2 modes Keyless
FLOOR CABLES

3200-2 Manipulator cable - Length: 7m

3203-1 Mains cable: EU mains cable, 3m

ROBOTWARE

3105-1 Motion supervision bundle: Motion sup. bundle
3106-1 World Zones: World Zones

3107-1 Collision detection: Collision detection

3150-1 Collision avoidance: Collision avoidance

3112-1 Program feature bundle: Program feature bundle
3113-1 Path Recovery: Path Recovery

3114-1 Multitasking: Multitasking

3119-1 RobotStudio Connect: RobotStudio Connect
3120-2 FlexPendant base apps: Essential app package
3151-1 FlexPendant independent apps: Program package
3121-1 RobotWare Add-in: RW Add-In prepared
APPLICATION

3416-1 Arc welding: Arc welding Standard

WARRANTY

438-2 Warranty: Standard + 12 Months

GENERAL

Prodavajici: ABB s.r.0. (Robotics Local Business Unit)

Adresa: BB Centrum budova Delta Il, Vyskodilova 1561/4a, 140 00 Praha, Ceska republika Cislo nabidky:
Telefon: 800312222

1¢0: 49682563 Cislo revize nabidky:
DI¢: CZ49682563

Zapsana v obchodnim rejstiiku vedeném Méstskym soudem v Praze, Oddil C, viozka 79391.

GoFa™ CRB 15000
CQ640282



GoFa™ CRB 15000

Go faster.
Go further than ever.

Spi¢kova rychlost, nekompromisni bezpeénost

a snadné ovladani kolaborativniho robotu

GoFa s noshosti do 5 kg pfinasi nové moznosti

pro vasi vyrobu.

Seznamte se s kolaborativhim
robotem GoFa

Je vybaven fadou funkci, které zarucuji jeho bezpeéné
ovladani, provoz a Gzkou spolupraci s €lovékem bez
nutnosti pou?iti fyzickych bariér. Nepfetrzita pfitom-
nost obsluhy v pracovnim prostoru robotu a spoluprace
pfi provadé&ni spoleénych tikonl bez narudeni bezped-
nosti nebo sniZzeni rychlosti zajistuje maximalni flexibi-
litu a efektivitu.

Silny, presto bezpecny

Diky inteligentnim momentovym senzoriim na kazdé ze
Sesti os nabizi moZnost kontroly, omezeni vykonu a sil.
Systémy os eliminuji riziko zran&nf pracovnikd, zazname-
naji-Ii kolizi mezi rameny robotu a ¢lovékem. Pokud k ni
dojde, robot se okamZité zastavi.

Snadné nastaveni

Snadné nastaveni i konfigurace diky intuitivnim
grafickym aplikacim ovladanym piimo z ru¢ni jednotky
FlexPendant. Robotem Ize pohybovat velmi jednoduse
pomoci ruéniho navadéni.

Vyssi vykon robotu pro vyssi
produktivitu vasi vyroby

GoFa nabizi maximalni rychlost TCP (stiedovy bod
nastroje) do 2,2 m/s*, a je tedy schopen dosahnout

kratsich cyklovych ¢ast, nez je bédZné u kolaborativnich
robot( této kategorie.

Kli¢ové vlastnosti:

Bezpecnost kolaborativnich
robotl

— Integrovany design os se senzory krouticiho momentu
s pokrodilou technologii pro moZnost kontroly,
omezeni vykonu a sil

— Bezpec&ny zaobleny design eliminujici moZnost
poranéni zachycenim nebo sevi'enim

— Bezpec&nostni Uroven PL d Cat 3

Snadné ovladani

— Pokrodild interakce s rozhranim Arm Side
Interface

— Programovani ru¢nim navadénim uchopenim
kterékoli ¢asti robotu

— Wizard Easy Programming

— SafeMove Configurator App na ovladaci jednotce
FlexPendant

Produktivita

— Diky rychlosti TCP 2,2 m/s* je GoFa rychlejsi, nez je
b&Zné u kolaborativnich robot( této kategorie

— Dosah 950 mm: o 12 procent delsi, nez je b&zné
u kolaborativnich robotli s nosnosti do 5 kg

— Ridicf systém OmniCore™ s pokrod¢ilymi funkcemi
fizeni pohybu

Aplikace

— Manipulace s materidlem - Odebiranf a baleni

— Obsluha strojl — Sroubovani

— Montaz dild — A mnoho dalich...
*Bezpedna rychlost pfi kolaborativnich aplikacich maze
byt niz3i, pro stanoveni optimalni rychlosti mohou uZiva-
telé vyuZit SafeMove Configurator App. UZivatelé by vZdy
méli provadét analyzu rizik své robotické aplikace.



Z_é\kladni specifikace

Verze robotu Dosah Mosnost Mosnost
(mm) (kg) na hornim
rameni (kg)
CRB 15000 950 5 Bez moznosti
dodatecného
zatizenf horniho
ramene*
Pocet os 6
Krytf P54
Montazni pozice v libovolném dhlu, v&. montaze
na stdl, sténu a strop
Kontrolér OmniCore C30
Aplikani 24V /2A
napajent

Zakaznické signdly 4 signaly (pro 10, Fieldbus nebo Ethernet)

Priruba Standard I1SO 9409-1-50
Bezpelnostni Vybaven softwarem SafeMove
funkce Collaborative. Viechny bezpecnostni

funkce s Grovni bezpecénosti PL d Cat 3

*Viz specifikace produktu

Vykon

Max. rychlost TCP 2.2m/fs
Max. zrychleni TCP 11,8m/s?*
Max. zrychlenf TCP 36,9m/s*
(standardni pohyb pfi

nominalnim zatizeni)

Max. zrychleni TCP (e-stop 61,6 m/s?

pfi nominalnim zatizenf)
Cas zrychleni 0-1 m/s 0,097s

Opakovatelna pfesnost 0,05mm
najeti do bodu (RP)

1kg odebiraci cyklus 0,665
25 % 300 x 25mm

Fyzické parametry

Rozméry zakladny robotu 165 x 165mm

Hmotnost 27kg

Parametry jednotlivych os

Pracovni Max. rychlost
rozsah os
Osa 1 rotace -180° azZ 180° 125%/s
Osa 2 rameno -180° az 180° 125%/s
Osa 3 rameno -225% aZ 85° 140°/s
Osa 4 zdpésti -180° a7 180° 200°%/s
Osa 5 ohyb -180° a7 180° 200°/s
Osa 6 rotace -180° azZ 180° 200°/s
Vyhrazujeme =i pravo provadét Vyhrazujeme si veikera prava na tento
technické zmény & upravit obsah dokument i na infermace a ilustrace
tohoto dokumentu bez pfedchoziho v ném obsaZené. Jakékoli vyuZiti
upozornéni. Pro objednavky plati celkového &i Easteéného obsahu tohoto
konkrétni dohodnuté podminky. dokumentu, nebo jeho kopirovani je bez
ABB nenese ¥adnou odpovédnost pfedchoziho souhlasu spoleénosti ABB

za pfipadné chyby nebo nedostatek  zakdzano.
informaci v tomto dokumentu. Copyright® 2021 ABB.
Viechna prava vyhrazena.
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Co-act EGP-C 64

Collaborating gripper for small components

Dimensions and maximum loads

Gripping force

Gripping force
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Finger length

Technical data - Co-act EGP-C for ABB

Description

D

General operating data
Compatible robot

Robot flange

Integrated sensors

Dimensions Xx Y x Z

Mechanical operating data
Stroke per jaw

Min./max. gripping force
Min./max. force per jaw
Recommended workpiece weight
Max. permissible finger length
Max. permissible mass per finger
Repeat accuracy
(Closinglopening time

Weight

Min./max. ambient temperature
IP protection class

(able connector/cable end
(able length L1

Cable length L2

Electrical operating data
Nominal voltage

Nominal current

Max. current

Controller electronics
Number of digital 110

[mm]

[mm]
[N]
[N]
(ke
[mm]
[kg]
[mm]
[s]
(ke
[°d

[mm]

[mm]

vod
(Al

Co-act EGP-C 64-N-N-GoFa
1468551

ABB GoFa (CRB 15000)
Standard flange

yes, inductive in two directions
125.5 x 86.4 x 146.7

10
65/230
32.5/115
1.15

80

0.24
0.02
0.49/0.49
1.2

5155

30

2x M8
70

175

24

0.15

2
integrated
L2

. Mx max.3.5 Nm
My max.6 Nm

. Mz max. 9 Nm
[l Fz max. 250N

@ The indicated moments and forces are
statical values, apply for each base jaw and
may appear simultaneously. Loads may
additionally occur to the moment produced
by the gripping force itself.
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