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Predmét smlouvy

Spoleénost Yaskawa Czech s.r.o. uzavira se SPS a VOS Pfibram smlouvu o dodavce
robotickych pracovist dle vitézné nabidky na vefejnou zakazku malého rozsahu s nazvem
,Dodavka robotickych pracovist, zadavané zadavatelem SPS a VOS PFibram, se sidlem
Hrabakova 271,261 80 Pribram ICO: 611 00 234 dne 01. 10. 2021.

Pfedmétna nabidka je pfilohou této smlouvy

Smlouva je vyhotovena ve Cyfech stejnopisech z nichz kazda smluvni strana obdrzela po
dvou vytiskcich.

Za YASKAWA CZECH s.r.o. Za SPS a VOS Piibram
V Ribnici dne 20. 10. 2021 V Pribrami dne 29. 10. 2021
Andrej Gornik PaedDr. Tomas Hlavac
jednatel feditel
Yaskawa Czech s.r.o. tel.:
Za Trati 206 fax.:
CZ-25219 Chrastany u Prahy URL:

Czech Republic I&: 2
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Priloha smlouvy o dodavce robotickych pracovist

Nabidka

1. Splnéni pozadavkul pro podani nabidky - parametry pro ROBOT a pro

ROBOTICKE PRACOVISTE
Robot 2ks

POZADAVEK SPLNENI
Pramyslovy nekolaborativni robot ANO - MOTOMINI
6 Fizenych os pohanénych servomotory ANO

Napajeni 230V ANO

Pfikon do 0,7kVA ANO - 0,5kVA
Hmotnost robotu do 10kg ANO - 7kg
Pracovni dosah minimalné 300mm, pfi¢emz maximalni vnéjsi obalka ve vodorovné ANO - 350mm

roving je kruznice o poloméru max. 450mm.

Softwarové omezeni rozsahu pohybu dle okolniho prostoru. Moznost bezpe¢ného
omezeni rychlosti robota v rezimu PAY.

ANO - Reseno pomoci softwarové
Functional Safety Unit (FSU)

Nosnost robotu minimalné 0,4kg

ANO - 0,5kg

Opakovatelnost s pfesnosti alespon +-0,05mm

ANO - +0,02mm

Robot disponuje moznosti pfipojeni médii na konektory v podstavci, odkud jsou
protazeny vodice a hadice do konektor(i na hornim rameni ramenem robota

ANO - (2xpneu, 1x uzivatelsky
konektor s vodi¢i a hadicemi
protazenymi vnitfkem robotu na horni

rameno)
Robot se ovlada pramyslove feSenym, ruénim ovladacim panelem s tfidou ochrany ANO
minimalné IP54. Ovladaci panel je vybaven tfipolohovym tlagitkem ,mrtvého muze“ dle
DIN EN ISO 10218.
Pocet digitalnich vstupt a vystupt minimalné 8 in a 8 out, moznost pfipojeni ANO

Ethernetu.

Robot je dodan s elektricky pohanénym (24V) chapadlem se dvéma prsty. Hmotnost
chapadla max. 0,18kg.

ANO - (SCHUNK EGP 25-N-N-B
ELEKTRICKE PARALELNI
CHAPADLO) Hmotnost 0,12kg

Moznost pfipojeni tlakového vzduchu podstavcem robota pro pfipojeni alternativniho
chapadla.

ANO

Média vedena skryté v téle robota min. na Urover 3. osy ANO
Instalacni poloha robota na rovinu s odchylkou 50 stuprili Ano
Soucasti robotického pracovi§té jsou pracovni stoly s ochrannymi prvky, ve kterych ANO

jsou umistény fidici systémy, stoly jsou pfipraveny pro zapojeni 230V a Ethernetu.

Simulaéni software umoznuijici off-line programovani robotu. Software je vyvinut a
dodavan vyrobcem robotu, sou€asti dodavky je 12 plovoucich licenci plus 1 licence
s HW kli¢em

ANO - MOTOSIM

Software pro monitoring stavu robotu prostfednictvim Eternetu pro kazdé pracovisté

ANO - CHECKBOT

2. Reference uchazece

Uchaze¢ dodal pro robotickou uéebnu 7 vyukovych stanic vybavenych robotem MOTOMINI, simulaénim softwarem

MOTOSIM a software CHECKBOT v cené zakazky 2 310 900 K& bez DPH na:
Stredni primyslova skola elektrotechnicka, Praha 2, Jeéna 30
ICO: 61385301
Kontaktni osoba: Ing. Zdenék Velich

Yaskawa Czech s.r.o.
Za Trati 206

CZ-25219 Chrastany u Prahy

Czech Republic

tel.:

fax.:
URL:
IC: 2
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3. Rozsah dodavky a cena
Produkt Mnozstvi Ceng
celkem v Ké

Robot MOTOMINI s Fidicim systémem 2 ks
a rucnim ovladacim panelem
Uchopova¢ Schunk EGP 25-N-N-B oks
s Celistmi
Stll robota 2ks
MO'I_'OSIM — Skolni multilicence pro 12 1ks
stanic
MOTOSIM — skolni licence s HW

o~ 1ks
klicem
Checkbot pro 2 roboty — instalace na 5 1ks
stanic
Podpora pfi uvedeni do provozu 1ks

Cena celkem bez DPH
DPH 21% ¢ini
Cena celkem s DPH

Ceny jsou uvedeny v K¢, DAP Pribram, Incoterms 2010

4. Dodaci podminky a zaruka

Termin dodani zakazky do 31. leden. 2022
Nabidka je platna 14 dni od data vystaveni.
Zaruka na systém c&ini 24 mésicu od dodavky.

5. Platebni podminky

6. Garance zarucniho a pozarucniho servisu

1 045 122,00
219 475,62
1264 597,62

Po dodani bude vystavena faktura na celou ¢astku dodavky v&etné DPH se
splatnosti 30 dni.
Dodaci podminky INCOTERMS 2010 — DAP Pfibram.
Soucasti dodavky je uvedeni do provozu, pfi¢emz je vyzadovana soucinnost
zakaznika — viz kapitola ,Kooperace zakaznika“. Bude-li z divodu strany
zakaznika prodleni, povazuje se za den dodani ten den, kdy dodavatel dorucil
vSechny soucasti dodavky. Tato skute€nost nesnima z dodavatele povinnost
zprovoznéni predmétu dodavky poté co zakaznik dokoncCi prace dané
kapitolou ,Kooperace zakaznika®“.

Spole¢nost Yaskawa Czech s.r.o. zajistuje, a timto i garantuje zaru€ni a pozaruéni
servis na dodana zafizeni. Servis je provadén techniky ze servisniho centra v Rudné
u Prahy, kde se taktéz nachazi sklad nahradnich dilG a skolici stfedisko.

Reakéni doba je 48hodin, mimo dny pracovniho klidu

Yaskawa Czech s.r.o.

Za Trati 206
CZ-25219 Chrastany u Prahy

Czech Republic

tel.:

fax.:
URL:
IC: 2
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7. Kooperace zakaznika

V cené robota je zahrnuto jeho zprovoznéni a pripevnéni do dodaného stolu.
Samotné ustaveni stolu, jeho elektrické zapojeni apod. nejsou pfedmétem zakazky.
Spole¢nost Yaskawa doda nejprve stll se zasuvkovym blokem. Ktery si zakaznik
sam zapoji a nasledné bude spolecnosti Yaskawa do stolu zabudovan robot a bude
uveden do provozu. Spole¢nost Yaskawa neruci za spravnost zapojeni stolu.

8. Navrhované resSeni

Predmétem dodavky jsou 2 roboticka pracovisté s primyslovym robotem MOTOMINI. Pracovisté predstavuje funkéni celek
umoznujici studentlim plnohodnotny nahled do svéta robotiky a primyslu 4.0. Robot bude vestavén do pracovni desky stolu,
ktery je soucasti dodavky a nebude zakrytovan (bezpe€nost prace a pfipadné zakrytovani zajisti podle potfeby Skola). Cilem je
poskytnout Skole zafizeni, které umozni vysokou konektivitu s dostupnymi periferiemi. Souc¢asti stolu bude také zdroj robota.
Robot bude pro praci vybaven elektricky pohanénym prstovym chapadlem, které je vhodné pro prenaseni riznych mensich
predmétd, pfi¢emz Celisti se daji upravit podle potreby, ¢i nasledné vyrobit potfebné tvary napfiklad ve skolnich dilnach. Pro
pfipojeni periferii bude robot vybaven svorkovnici se vstupy a vystupy.

Aby vyuka robotiky byla co nejefektivnéjsi, bude spolu s roboty dodano 12 plovoucich licenci a 1 pevna licence simulaéniho
programu MOTOSIM, ktery nabidne studentim prostiedi v némz mohou navrhovat roboticka pracovisté a nasledné roboty
rozpohybovat napsanim programu. Program Ize nasledné pfenést do skute¢ného robota (MOTOMINI), aby se studenti
presvédcili o vysledcich své prace, pfipadné nalezli chyby v realném prostfedi.

Rada priimyslovych podnik dnes vyhodnocuje snimky pracovniho dne stroju pomoci programd, které jim za tim tc¢elem sbiraji
pozadovana data. Zaroven se stava ¢im dal béznéjsi diagnostika, nékdy i opravy stroji na dalku. Pfesné takovy program je
Checkbot, ktery je téz soucasti nabidky a ktery pfipojenim robot do $kolni sité umozni sbér dat z jejich provozu a pFipadnou
analyzu chybovych stavl studenty, ktefi budou sedét v jiné ucebné a na zakladé dat mohou provadét diagnostiku.

Nabizeny vyukovy systém je tedy velmi komplexni a dava Skolam silné nastroje pro
vyuku lidi, ktefi nasledné najdou snadno uplatnéni na trhu prace.

Robotické pracovisté sestava z:

e 2 x Robot Motomini s Fidicim systémem YRC1000 micro:
https://www.cz.yaskawa.eu.com/products/robots/handling-mounting/productdetail/product/motomini_603

e 2 x Stll pro robota s tuhou konstrukci a
silnou deskou umoznuijici zastavbu robota
jeho zdroje.

« 2x Uchopovac robota Shunk EGP 25-N-N-

e 12x Simulaéni a off -line programovaci
software MOTOSIM - sitova multilicence

1x Simulaéni a off -line programovaci software MOTOSIM s hardwarovym
klicgem : https://www.cz.yaskawa.eu.com/products/software/productdetail/product/motosim-eg-vrc 1686
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e 1 x Checkbot — nastroj pro spravu dat (5 pfistupll)

= Probihajici joby
= Aktualni hodnoty proménnych, registrd a signall

e 2xrobot  Robots®@ MOTOMINI
ktery se e ] o I R Y (o - B2
Q24940 cuwwwsn @49 (O B
Robot " - - MOTOMINI

Maly, 60sy, vysoce rychlostni a pfesny robot — to je MotoMini.
Jedna se o spolehlivého primyslového robota kapesnich
rozméru. Je idedlni pro manipulaci s drobnymi soucastmi a
jejich zakladani do vyrobnich stroju pfi omezeni prostoru.

Parametry robota jsou dany pro montaz na podlahu.

Robot ma kalibraéni znacky pro rychlejsi kalibraci jednotlivych
0s.

Zakladni technické udaje:

J Model: Articulated Robot

. Verze: Standard

J 6 Elektricky pohanénych servo os s vysoce presnym
polohovanim s vynikajici opakovatelnosti.

. Maximalni nosnost (na rameno): 0.5 kg

. Max. dosah (na rameno): 350 mm

J Opakovatelnost: lepsi nez +/- 0.02 mm

J Hmotnost (pouze manipulator): 7 kg

. Trida IP (mimo zdapésti, ¢i celého robota): IP30
J Trida IP (zapésti): no specification

. Standardni barva: Blue (Yaskawa Standard)

Ridici systém robota YRC1000micro

== T

Yaskawa Czech s.r.o. tel.:
Za Trati 206 fax.:
CZ-25219 Chrastany u Prahy URL:

Czech Republic IC: 2
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YRC1000micro je miniaturizovany fidici systém,  f/dici systém YRC 1000 Micro

odvozeny od fidiciho systému YRC1000. Je uréen urceny pro malé roboty Motoman a
umoznuje nasazeni v extrémeé stisnénych podminkach. Nabizi velmi vysoky vykon ve velmi
malé skiini. Ridici jednotka robota byla specialné optimalizovéna pro extrémné rychlé a
vysoce presné Ulohy uchopovani, umistovani a manipulace. Je také kompatibilni s volitelnou
funkci ,,FSU“ (Funkéni bezpecnost), kterd bezpeéné monitoruje pracovni plochu a rychlost.
Pro komunikaci ma jednotka Ethernetové rozhrani, rozsifujici slot PCle a zakladni I/0
vybaveni.

Svorkovnice pro pripojeni signalid 1/0 specifickych
pro uzivatele

Rucni ovladaci panel (pendant)

Standardni zavésny ovladaci panel (pendant) pro programovani a provozovani systému s
robotem.

e Rozméry: Vyska 152 mm x délka 299 mm x hloubka 54 mm

e Nizkd hmotnost (730g)

e Robustni plastovy plast, tmavé sedy

e Barevny LCD dotykovy displej 5,7”

e Technologie zalozend na Windows CE
(konfigurovatelna)

e Vybér reZimu Start/Stop, nouzové zastaveni

e Sloty pro kartu SD a USB

e Tfipolohovy pfepinac

e Rychlé a snadné programovani s pouzitim nabidky
Windows a pfifaditelnych klaves

e Hacek pro povéseni na bezpecénostni plot

e Vystupni poloha ergonomického kabelu

e Jazyk nabidky/dialogt #1: Czech

e Jazyk nabidky/dialogl #2: English

e vC. kabelu Teachbox, pfipojitelného, s délkou 8 m

20

Ponans®

Ruéni ovladaci panel - pendant

9. Zavérem

Tato nabidka predstavuje navrh kupni smlouvy.

Dékujeme Vam za svéfeni davéry ve vypracovani navrhu a pfipravy technického
feSeni pro Vasi aplikaci.

Za Yaskawa Czech s.r.o dne 12.10.2021

Yaskawa Czech s.r.o. tel.:
Za Trati 206 fax.:
CZ-25219 Chrastany u Prahy URL:
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Ladislav Kraus Andrej Gornik
Key account manager jednatel

YASKAWA Czech s. r. 0.
Prague West Business Center
Za Trati 206

252 19 Chrastany
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