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VEREJNA VYHLASKA

Cesky metrologicky institut (dale jen ,,CMI“), jako orgdn v&cné a mistn& piisluiny ve véci stanovova-
ni metrologickych a technickych poZadavkid na stanovené méfidlo a stanovovani zkousek pfi schvalo-
véani typu a pii ovéfovani stanoveného méfidla dle § 14 odst. 1 zdkona ¢. 505/1990 Sb., o metrologii,
ve znéni pozdé&jsich predpisi (dédle jen ,,zékona o metrologii®), a dle ustanoveni § 172 a nésledujicich
zdkona ¢&. 500/2004 Sb., spravni fad, ve znéni pozdéjSich predpist (dile jen ,,Ser“), zahdjil z moci
titedni dne 23. 12. 2015 spravni fizeni dle § 46 SprR, a na zdklad& podkladt vydévi tento:

I

NAVRH OPATRENI OBECNE POVAHY
¢islo: 0111-O0P-C010-15
¢.j. 0313/009/15/Pos.,

kterym se stanovuji metrologické a technické pozadavky na stanovena méfidla, véetné
metod zkouSeni pro schvaleni typu a pro ovéFovini stanovenych méridel:

»vahy pro kontrolni vysokorychlostni vaZeni silni¢nich vozidel za pohybu*

1 Zakladni pojmy

Pro ti¢ely tohoto opatfeni obecné povahy plati terminy a definice podle VIM" a nasledujici:

1.1 vahy pro kontrolni vysokorychlostni viZeni silni¢nich vozidel za pohybu (dile jen ,,vahy*):
automatické vahy, které méf{ dynamické sily na pneumatikdch jedouciho vozidla a detekuji jeho pfi-
tomnost na snimaci zatiZeni v z4vislosti na ¢ase a vypo¢itdvaji hodnoty celkové hmotnosti vozidla
a zatiZeni na ndpravu nebo na skupinu ndprav, poptipadé dalsi parametry vozidla vyZadované zvl4st-
nim pfedpisem, a to piimo za jizdy vozidla a na jeho trase a pro jejichZ pouZiti plati poZzadavky zv145t-
nich predpist®

1.2 snima¢ zatiZeni: snima¢ dynamické sily vyvozené pneumatikou vozidla na vozovku

1.3 vézZeni v celku: stanoveni hmotnosti vozidla, které celé spo&iv4 na nosiéi zatiZzen{

Y Mezindrodni metrologicky slovnik — Zékladni a v§eobecné pojmy a piidruzené terminy (VIM).
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?  Naptiklad zdkon & 13/1997 Sb., o pozemnich komunikacich, ve znéni pozdgjsich predpis.
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1.4 statické vaZeni: viZeni celkové hmotnosti zatiZeni vozidla, zatiZeni na ndpravich nebo zkuseb-
niho zatiZeni, které je statické bez pohybu

1.5 vaZeni za jizdy: proces, pfi kterém je pomoci méfeni a analyzy dynamickych sil na pneumati-
kéch vozidla ur€ovéno celkové zatiZeni jedoucim vozidlem a &4sti tohoto zatiZeni, které jsou prenase-
ny koly nebo ndpravami tohoto vozidla

1.6 hmotnost vozidla: celkovd hmotnost soupravy vozidla v&etn& viech prvkd pevné spojenych
s vozidlem a/nebo na ném umisténych

v o

1.7 naprava: osa obsahujici dvé& nebo vice kolovych mont4Zi roztaZen4 na celou §itku vozidla

1.8 skupina niprav: skupina dvou nebo vice ndprav stejného vozidla, definovand celkovym poétem
néprayv, jejichZ stfedy jsou vzdilené méné, neZ &ini specifikovand hodnota

1.9 zatiZeni na ndpravu: ¢dst hmotnosti vozidla, kterd v dob& véZeni plisobi pfes ndpravu na snimaé
zatiZeni

1.10 zatiZeni na skupinu naprav: celkové zatiZeni v§ech ndprav, které jsou souéésti skupiny naprav

1.11 dynamicka sila na pneumatice: slozka sily ménici se v ase aplikovand kolmo k povrchu silni-
ce pneumatikou na kole pohybujiciho se vozidla; tato sila miiZe navic k piisobeni gravitace zahrnovat
také dynamické i¢inky dalSich vlivii na pohybujici se vozidlo

1.12 véZici rozsah: rozsah mezi minimdlni a maximdlni hodnotou mé&fené proménné veli¢iny, kde
vahy pracuji v rdmci danych specifikaci

1.13 hodnota dilku, d: rozdil mezi dv€ma po sob& jdoucimi indikovanymi nebo vyti§ténymi hodno-
tami hmotnosti pfi vdZenf za jizdy vyjadieny v jednotkdch hmotnosti

1.14 pracovni rychlost, v: primérnd rychlost, kterou se pohybuje vozidlo pfi pfejezdu pfes snimaé
zatiZeni, ma-li byt viZeno

1.14.1 maximdlni pracovni rychlost, v,,,: nejvétsi rychlost vozidla, pro kterou jsou vdhy navrZzeny
k véZeni za jizdy a nad kterou neni zaruceno dodrZen{ nejvétsi dovolené chyby

1.14.2 minimalni pracovni rychlost, v,;,: nejmensi rychlost vozidla, pro kterou jsou vihy navrZzeny
k véZeni za jizdy a pod kterou neni zaruceno dodrZeni nejvétsi dovolené chyby

1.14.3 rozsah pracovni rychlosti: fada hodnot specifikovanych vyrobcem mezi minimélni a maxi-
malni pracovni rychlosti, pfi kterych smi byt vozidlo vdZeno za jizdy

1.14.4 maximalni piejizdéci rychlost: maximdlni rychlost, kterou mohou vozidla piejiZdét snimac
zatiZeni, aniZ by se funkéni vlastnosti vah natrvalo zménily mimo deklarované specifikace
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1.15 horni mez vaZivosti (Max): maximaln{ vaZivost snimace zatiZeni pfi vdZen{ za jizdy

1.16 dolni mez vaZivosti (Min): hodnota zatiZeni, pod kterou vysledky vaZeni za jizdy mohou byt
vystaveny nadmérné relativni chybé

1.17 Kkontrolni vahy: vihy pouZivané ke statickému stanoveni hmotnosti referenéniho vozidla a zati-
Zeni na jednotlivych ndpravich referenéniho vozidla

1.18 vozidlo: zatiZené nebo nezatiZené silni¢ni vozidlo, které je rozpozndno vahami jako vozidlo,
které mé byt viZeno
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1.18.1 samostatné vozidlo: silni¢ni vozidlo s jednim podvozkem, které nezahrnuje Zidny zdvés ani
naves, a které ma dvé nebo vice ndprav umisténych po délce podvozku

1.18.2 referenéni vozidlo: vozidlo majici zndmou konvenéni hodnotu hmotnosti stanovenou na kon-
trolnich vahich

1.19 software pod metrologickou kontrolou méfidel: program(y), data a specifické parametry typu
vah, které ndleZi k méticimu pfistroji nebo zafizeni, a které definuji nebo vykondvaji funkce, podléha-
jici metrologické kontrole méfidel

1.19.1 parametr software pod metrologickou kontrolou meéfidel: parametr softwaru méficiho
pristroje nebo jeho modulu, ktery podléhd metrologické kontrole métidel

1.19.2 identifikace software: sekvence Citelnych znakl software, kterd je neodstranitelné pfipojena
k software (napf. ¢islo verze, kontrolni soucet)

1.20 simulovana funkéni zkouska: zkouska provddénd na kompletnich vahdch nebo na &4sti vah,

2 w2

pii které je kazda ¢ast operace vdZeni simulovdna

2 Metrologické pozadavky

Metrologické poZadavky jsou stanoveny s vyuZitim relevantnich poZadavkd mezindrodniho doporude-
ni OIML R 134-1 Automatické vdhy pro véZen{ silni¢nich vozidel za pohybu a méfeni zatiZeni na
népravé — Cést 1: Metrologické a technické pozadavky — Zkousky™.

2.1 Stanovené pracovni podminky

2.1.1 Rozsah pracovni teploty
Véahy musi spliiovat metrologické poZadavky pii teplotich —20 °C aZ +40 °C.

2.1.2 Pracovni rychlost

Véhy mus{ spliiovat pfislusné metrologické poZadavky pti rychlostech vozidla v mezich rozsahu sta-
novenych pracovnich rychlosti. Pokud je skute¢nd rychlost vozidla béhem vdZeni mimo rozsah pra-
covnich rychlosti vah, vdhy musi (viz ¢ldnek 3.4):

— automaticky zablokovat vydani vysledku méfeni, nebo

— hodnotu naméfené skutecné rychlosti vozidla indikovat ¢&i vytisknout a soucasné indikovat &i
vytisknout zfetelné upozornéni, Ze méfeni je mimo rozsah pracovnich rychlosti vah.

Pracovni rychlost musi byt indikovdna a/nebo vyti§téna pouze aZ poté, co bylo zvaZeno za jizdy celé
vozidlo.

Chyba indikované pracovni rychlosti nesmi piekrodit 2 km/h.

2.2 Vaiici rozsah

Vyrobce vah uréi véZici rozsah, ktery je ddn hodnotami Max a Min a musi odpovidat hodnotdm uve-
denym v tabulce 1.

» OIMLR 134-1 , Automatic instruments for weighing road vehicles in motion and measuring axle loads —

Part 1: Metrological and technical requirements — Tests* — veFejné dostupny na www.oiml.org
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Tabulka 1 - VaZici rozsah

VéZici rozsah Min Max
kg kg
ZatiZeni na ndpravu 1000 20 000
Hmotnost vozidla 3500 > 48 000 nebo hodnota stanovend zvlastni pfedpisem

2.3 Nejvétsi dovolené chyby

2.3.1 Hmotnost vozidla

Nejvétsi dovolend chyba pro hmotnost vozidla stanovenou vaZenim za jizdy je + 5 %.

2.3.2 ZatiZeni na nidpravu a zatiZeni na skupinu naprav

Nejvétsi dovolend chyba pro zatiZeni na ndpravu a na skupinu ndprav stanovené vaZenim za jizdy je
+11 %.

2.4 Meérici jednotky

Jednotky hmotnosti a zatiZeni pouZivané v zafizeni jsou kilogram (kg) nebo tuna (t).

2.5 Hodnota dilku
Hodnota dilku nesmi pfesdhnout hodnoty dané v tabulce 2.
Tabulka 2 — Hodnota dilku

ZatiZzeni na ndpravu 20 kg

Hmotnost vozidla 50 kg

Dilky stupnice indika¢nich, zdznamovych nebo tiskacich zafizeni musi byt ve tvaru 1 x 10, 2 x 10
nebo 5 x 10%, kde k je kladné nebo zdporné celé &islo nebo nula.
2.6 Rozsah intenzity provozu

Vyrobce specifikuje rozsah intenzity provozu dany maximdlnim po¢tem vozidel s hmotnosti nad 3,5 t,
které mohou byt zvdZeny a zaznamendny za jednu hodinu a za jeden den.

3 Technické pozadavky
Technické pozadavky jsou stanoveny s vyuZitim relevantnich poZadavk(i mezindrodniho doporuceni
OIML R 134-1 Automatické vahy pro vaZeni silni¢nich vozidel za pohybu a méfeni zatiZeni na népra-
vé — Cést 1: Metrologické a technické pozadavky — Zkousky®.
3.1 Vseobecné
Viéhy jsou automaticky méfici systém, ktery se sklddd z ndsledujicich ¢asti:

— snimadi zatiZeni instalovanych ve vozovce;

—  zafizenf pro rozliSeni vozidel;

—  zafizeni pro méfeni rychlosti vozidel;

— indikaéniho zafizeni;

— tiskaciho zafizenf;

— zdznamového zafizeni;
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— zafizeni pro optickou identifikaci vozidel;
— pomocnych zafizeni,

ktery jako celek je schopen méfit dynamické sily na pneumatikich a detekovat pfitomnost jedouciho
vozidla na snimaci zatiZeni v zdvislosti na C¢ase a vypoc€itidvat hodnoty celkové hmotnosti vozidla
a zatiZeni na ndpravu nebo na skupinu ndprav, rychlost a ptipadné dal${ parametry vozidla vyZadované
zvla§tnim pfedpisem (napf. vzdalenost ndprav, druh vozidla).

Viéhy musi byt navrZzeny tak, aby byly vhodné pro co nejvét§i rozsah druhli vozidel pouZivanych
v bé€Zném silni¢nim provozu.

Viahy musi mit takové uspoiddani a konstrukci, aby si pfi spravné instalaci a pouZivan{ v prostedi, pro
které jsou ureny, udrZely své metrologické parametry v rozsahu poZadavk stanovenych timto pied-
pisem.

3.2 Snima¢ zatiZeni

Snimac¢ zatiZeni instalovany ve vozovce musi detekovat pfitomnost jedouciho vozidla a snimat dyna-
mické sily na pneumatikach.

3.3 Zatizeni pro rozliSeni vozidel

Vihy jsou uréeny pro pracovni reZim bez obsluhy, a proto musi byt vybaveny zafizenim pro rozliSeni
vozidel. Zafizeni musi zjistit vyskyt vozidla ve vaZicim dseku a musi zjistit, kdy bylo celé vozidlo
zvaZeno. Zatizeni musi umoZnit kategorizaci vozidel podle zvl3tniho ptedpisu pro dopravu®.

Vihy nesmi indikovat, zaznamendvat nebo tisknout hmotnost vozidla, pokud nebyla zvdZena vSechna
kola vozidla nebo vozidlo nebylo rozliseno.
3.4 Zaftizeni pro méieni rychlosti vozidel

Rychlost vozidel pti vdZeni musi byt indikovana a je-li to vhodné zaznamendna a vyti§téna jako st

zdznamu véaZeni vozidla, v km/h, po zaokrouhleni na nejbliZ§i celou hodnotu.

Viéhy nesmi indikovat, zaznamendvat nebo tisknout hmotnost nebo hodnoty zatiZeni na ndpravu, resp.
na skupinu néprav pro jakékoliv vozidlo, které se pohybovalo pfes snima¢ zatiZeni rychlosti mimo
specifikovany rozsah pracovnich rychlosti bez pfipojeného jasného varovného hldSenim, Ze tyto vy-
sledky nejsou verifikovany.

3.5 Indikaéni zarizeni

3.5.1 Indikace v béZném provozu

Zobrazené hodnoty hmotnosti a zatiZeni musi byt indikovdny pfesné a jednoznaéné a nesmi svadét
k omylim.

Vihy jsou uréeny pro indikovani nésledujicich veli¢in:
— namé&fené hodnoty celkové hmotnosti, véetn€ méfici jednotky;
— naméfené hodnoty zatiZeni na napravu, resp. na skupinu ndprav, véetné méfici jednotky;
— maximdlni dovolend hodnota celkové hmotnosti, véetné méfici jednotky;
— maximdln{ dovolend hodnota zatiZen{ na ndpravu, resp. na ndpravéch, véetné méfici jednotky;

— rychlost vaZeného vozidla;

9 Vyhl4ska Ministerstva dopravy a spojii &. 341/2002 Sb.,o schvalov4ni technické zplisobilosti a o technickych

podminkéch provozu vozidel na pozemnich komunikacich.
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— Cas (datum, hodina, minuta a sekunda provedeni méfeni), je-li to vhodné.

Pokud vahy v pfislusné aplikaci nejsou uréeny a schvdleny pro nékterou z veli¢in, celkovd hmotnost
nebo zatiZeni na népravu, resp. skupinu niprav, mohou véahy tuto veli¢inu indikovat jako informativni
se zfetelnym vyznaCenim, Ze tato indikace neni v ovéfovaném méticim rozsahu.

3.5.2 Mezni hodnoty indikace

Vihy mohou indikovat, zaznamendvat nebo tisknout tidaje o mé&feni zatiZeni na népravu, zatiZeni na
skupinu néprav nebo hmotnosti vozidla, pokud zatiZeni na jedné ndpravé (diléi vdZeni) je men3i neZ
Min nebo vEtSi neZ Max pouze za podminky, Ze indikace a/nebo tiskovy vystup je provézen zfetelnym
upozornénim na tento nekorektni stav.

3.6 Tiskaci zarizeni

3.6.1 Tiskovy vystup v béZném provozu

Tisténé vysledky musi byt sprdvné, vhodn€ identifikované a jednozna€né. Tisk musi byt jasny, &itelny,
nesmazatelny a trvanlivy.

Obsah tiskového vystupu vyplyva z veli¢in, pro které jsou vihy uréeny, a to ndsledujicich:
— naméfend hodnota celkové hmotnosti, véetné méfici jednotky;
— namé&fend hodnota zatiZeni na ndpravu, resp. na ndpravach, véetné méfici jednotky;
— maximdlni dovolend hodnota celkové hmotnosti, véetné méfici jednotky;
— maximdlni dovolend hodnota zatiZeni na népravu, resp. na ndpravach, véetné méfici jednotky;
— ¢as (s rozliSenim na sekundy) a datum (den, mésic, rok);
— rychlost vaZeného vozidla;
— oznaceni typu vah (napf. zkratkou).

Pokud vahy v piislusné aplikaci nejsou uréeny a schvdleny pro nékterou z veli¢in, celkovd hmotnost
nebo zatiZeni na ndpravu, resp. skupinu ndprav, mizZe vystup hodnotu této veliiny obsahovat jako
informativni idaj se zfetelnym vyznaCenim, Ze tato indikace neni v ovéfovaném méticim rozsahu.

3.6.2 Shoda mezi indikaénim a tiskacim za¥Fizenim
Pii stejném zatiZeni nesmi byt Zddny rozdil mezi indikovanym a vytisknutym vysledkem vaZeni, po-
kud maji indikaéni a tiskaci zafizeni stejnou hodnotu dilku.

3.7 Zaznamové zaFizeni

3.7.1 Rozsah zaznamenanych ddaji

Zéznamové zafizeni musi zaznamendvat a uchovévat vSechny relevantni idaje o méfeni. Minimdlni
rozsah daji zaznamendvanych a uchovdvanych timto zafizenim je shodny s obsahem tiskového vy-
stupu podle ¢lanku 3.6.1.

3.7.2 Datova pamét’

Data smi byt uloZena v paméti vah (napf. na pevném disku) nebo na vné&j$i pamét’ pro ndsledné opera-
ce (indikace, tisk, pfenos dat, soudty atd.). UloZend data musf byt pfiméfené chranéna proti imyslnym
a nedmyslnym zméndm béhem procesu pfendseni a/nebo ukladdani a musi obsahovat vSechny relevant-
ni informace potiebné k zrekonstruovani diivejSich méfeni.

Pro zabezpec€eni uloZenych dat plati nisledujici pozadavky:

a) pozadavky pro zabezpeceni v rozsahu relevantnich poZadavki z ¢lanku 3.14;
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b) proces piendSeni a stahovani software musi byt zabezpecen v souladu s poZadavky v ¢lanku
3.14;

c¢) identifika¢ni a bezpe¢nostni atributy zafizeni vngjsi paméti musi zajistit integritu a autenticitu;

d) vyménnd pamét'ovd média pro uklddini dat méfeni nemusi byt zaplombovana za piedpokladu,
Ze uloZend data jsou zabezpecena specifickym kontrolnim sou¢tem nebo kédovym klic¢em;

e) pokud je kapacita paméti vyerpédna, piepis dat novymi daty musi byt moZny pouze pomoci
kédového kliCe, ktery je k dispozici pouze opravnénym osobam.
3.8 Zafizeni pro optickou identifikaci vozidel
Vihy musi byt vybaveny zafizenim podle ¢ldnku 3.8.1 nebo 3.8.2 pro jednoznaénou identifikaci téch
vozidel, kterd pfi vdZeni byla vyhodnocena jako piekracujici stanovené hmotnostni parametry. Tato
identifikace musi spliiovat podminky pro zaji§téni bezpe€nosti, integrity a autenticity.
3.8.1 Obrazova jednotka

Véhy mohou byt vybaveny digitdlni kamerou, kterd prib&Zné snimd situaci pii vdZeni s bezpe&nou
identifikaci vdZeného vozidla a tato je zobrazovdna na pfipojeném vzddleném zobrazovacim zafizeni
soucasné s témito hodnotami naméfenymi vahami:

— nameéfend hodnota celkové hmotnosti, véetné méfici jednotky;

— nameéfend hodnota zatiZeni na ndpravu, resp. na ndpravach, véetné méfici jednotky;
popfipade i:

— maximélni dovolend hodnota celkové hmotnosti, véetné méfici jednotky;
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— maximdlnf dovolend hodnota zatiZeni na ndpravu, resp. na ndpravich, véetné méfici jednotky.

3.8.2 Obrazova dokumentacni jednotka

Véihy mohou byt vybaveny obrazovou dokumentaéni jednotkou, kterd musi v obrazovém dokumentu
zachytit situaci pfi vdZeni s bezpe¢nou identifikaci vdZeného vozidla.

Obrazovd dokumentacni jednotka pracujici v automatickém reZimu md umoZnit nastaveni limitni
hmotnosti pro zdznam obrazového dokumentu.

Situace na vahdch se snimd digitdlni kamerou, jejimiZ vystupy jsou jednotlivé digitdlni snimky nebo
video sekvence uklddané do datové paméti.

Na jednotlivych snimcich nebo ve video sekvencich musi byt v poli pro zobrazeni dat zobrazeny:
— naméfend hodnota celkové hmotnosti, véetné méfici jednotky;
— maximélni dovolend hodnota celkové hmotnosti, v€etné méfici jednotky;
— naméfend hodnota zatiZeni na ndpravu, resp. na ndpravich, véetné méfici jednotky;
— maximélni dovolend hodnota zatiZeni na ndpravu, resp. na ndpravéch, véetn& méfici jednotky;
— Cas (s rozliSenim na sekundy) a datum (den, mésic, rok);
— oznaCen{ typu vah (napf. zkratkou).

U digitdlnitho snimku musi byt obrazové informace a informace o naméfenych hodnotich nedéliteln&
slouceny do jednoho datového souboru. Navic musi byt tyto informace integrovany do pixelové struk-
tury digitdlniho snimku. Datovy soubor digitdlniho snimku musi byt pro zaji§t&ni neporusenosti (inte-
grity) opatfen digitdlni znackou (podpisem). Pivod (autenticita) celkového datového souboru digit4l-
niho snimku mus{ byt jednoznaéné zjistitelny kédovanim (napf. identifikaénim &islem vah).

U video sekvenci, které maji byt archivovany, musi byt zaji§t&na jejich neporusenost (integrita) a pi-
vod (autenticita), aby se zabrdnilo nepfipustnym zméndm obsahu obrdzkd a naméfenych dat nebo ne-
spravnému pfifazeni.
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3.9 Pomocna zakizeni

wew s

Pokud je k vahdm pfipojeno prostfednictvim piislusného rozhrani vnéjsi zatizeni, metrologické para-
metry vah jim nesmi byt negativné ovlivnény.

3.10 Odolnost proti vliviim okolniho prostfedi

v

Vné&;jsi rusivé vlivy plsobici na vdhy nesmi vést k chybdm méfeni, které by prekroéily nejvétsi dovo-
lenou chybu vah podle €lanku 2.3.1, resp. 2.3.2.

3.10.1 Mechanicka odolnost

Konstrukce vah a pouZité materidly musi zarucovat dostate€nou pevnost, stabilitu a odolnost proti
mechanickym vibracim a rdzlim. Vyrobce musi stanovit podminky mechanického prostiedi, v nichZ se
maji vahy pouZivat. Pro snima¢ zatiZeni plati tfida mechanického prostfedi s vysokou nebo velmi vy-
sokou urovni vibraci a rdzii ozna¢ovand jako M3 ve smyslu nafizeni vlady ¢. 464/2005 Sb., kterym se
stanovi technické poZadavky na métidla®.

3.10.2 Odolnest proti klimatickym vlivim

Snima¢ zatiZeni instalovany ve vozovce musi v nezapnutém stavu odolat bez poSkozeni meznim teplo-
tdm —40 °C a +70 °C a po ndvratu do rozsahu pracovni teploty musi pracovat v mezich nejvétsi dovo-
lené chyby.

Pro tcely zaji$téni spravnosti méteni ve vztahu k teploté okolf a rozsahu pracovnich teplot vah musi
byt vdhy vybaveny zafizenim pro kontrolu teploty. Skute¢nou teplotu mimo rozsah pracovnich teplot
vah musi vdhy automaticky rozpoznat a musi zobrazit vhodné hl4Seni. Probihajici vdZenf musi byt za
tohoto stavu pferuseno a vadhy musi dalsi vdZeni zablokovat, nebo se musi samoc¢inn€ vypnout.

Viéhy nesmi byt citlivé na relativni vlhkost okolniho vzduchu.

3.10.3 Odolnost proti prachu a vodé

Cdsti vah, které jsou vystaveny povétrnostnim vliviim, musi mit pro ochranu pted prachem a proti

do¢asnému ponoteni do vody stupeii ochrany krytem minimélné IP 67 a ostatni ¢4sti IP 54.

3.10.4 Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

Vahy nesmi byt ovlivnény elektrickym ani elektromagnetickym ruSenim, nebo na né musi reagovat
definovanym zpusobem (napf. ohldSenim chyby, zablokovdnim méfeni apod.). Nesmi ani vyzafovat
nezadouci elektromagnetické pole.

Pii zkouSeni elektromagnetické kompatibility v laboratofi musi vdhy, pfip. jejich &asti, vykazovat
normalni funkci a vysledky simulovanych funkénich zkouSek musi byt v mezich nejvétsi dovolené
chyby podle ¢lanku 2.3.1, resp. 2.3.2.

3.11 Napéajeni

Vahy napdjené z elektrické sité musi spliiovat metrologické poZadavky za podminek norméilniho ko-
lisdni napé&ti. V pfipad€ poklesu napéti pod minimdlni pracovni napéti musi byt zablokovédna ¢innost
vah nebo musi byt zfeteln&, napf. vhodnym hl4Senim, indikovédna Cinnost vah mimo specifikované
pracovni podminky.

9 Timto nafizenim vlidy je do &eské legislativy implementovdna smémice Evropského parlamentu a Rady

2004/22/ES z 31. bfezna 2004 o méfidlech.
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3.12 Bezpetnost méridla a ochrana proti podvodu

Vihy nesmé&ji mit vlastnosti, které by usnadiiovaly podvodné pouZiti, pfi¢emZ mozZnosti jejich net-
myslného chybného pouZiti musi byt minimdlni. Komponenty, které uZivatel nesmi rozebirat nebo
justovat, musi byt proti takovym ¢innostem zabezpeceny

3.13 Software

3.13.1

Software pod metrologickou kontrolou méridel

Tento software pouZivany ve vahdch musi byt prezentovan v takové formé, Ze zména software neni
moZnd bez poSkozeni plomby, nebo kazdd zména v software miZe byt automaticky zaznamenéna
a jeji povaha specifikovdna pomoci identifika¢niho kédu.

Dokumentace software pro vdhy musi obsahovat:

a)
b)
c)
d)
e)
f)

g
h)

3.13.2

popis software pod metrologickou kontrolou méfidel;

popis piesnosti algoritmti méfeni (napf. programovaci reZzimy);
popis uZivatelského rozhrani, menu a dialogd;

jednoznacnou identifikaci software;

popis za¢lenéného software (napf. operaniho prostiedi);

prehled systému hardware, napf. topologicky blokovy diagram, typ pocitace(l), zdrojovy kéd
pro softwarové funkce atd., jestliZe to neni popséno v ndvodu k obsluze;

prostiedky zabezpedeni software;

navod k obsluze.

Prostiedky zabezpeceni software

Prosttedky zabezpeceni software pod metrologickou kontrolou méfidel jsou ndsledujici:

a)

b)

<)

d)

e)

g

h)

piistup musi byt dovolen pouze oprdvnéné osobé, napf. pomoci kédl (kliCové slovo) nebo
specidlnim zafizenim (hardwarovym kli¢em atd.); kédy musi byt ménitelné;

v paméti méfidla musi byt automaticky uklddany vSechny vstupy s uvedenim data zasahu,
identifikace oprdvnéné osoby provadéjici zdsah a druhu zdsahu;

pamét'ova kapacita musi byt dostateénd pro predpoklddané zdsahy v dobé alespoii 2 roky; jest-
lize byla kapacita paméti pro uklddani zdznami o zdsazich vyCerpdna, nesmi dojit k automa-
tickému mazéni jakychkoli uloZenych zdznam;

prisluSné zdznamy o zdsazich musi byt moZno zpétné vyvolat, a to v Gplném rozsahu zazna-
menanych informaci;

mazini zdznami o zdsazich nesmi byt umoZnéno bez odstranéni fyzické plomby;

stahovani software pod metrologickou kontrolou musi byt moZné pouze pies ptislusné chriané-
né rozhrani pfipojené k vaham;
k software musi byt pfipojena identifikace verze software, kterd se musi zménit v ptipadé ja-
kékoliv zmény verze software;

funkce, které jsou provadény nebo zahdjeny pres softwarové rozhrani, musi splnit poZadavky
a podminky dle tohoto piedpisu.
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3.14 Zabezpeceni hardwarového a softwarového vybaveni

3.14.1 VS3eobecné

Veskerd zafizen{ vah, vCetné softwaru, u nichZ nema byt zimérné umoZnéno odpojeni nebo odstran&ni
uZivatelem i jinou osobou, musi byt vybavena krytem nebo jinymi vhodnymi zabezpeovacimi pro-
stfedky. Kryti musi byt moZné po uzavfeni zaplombovat; plombovaci mista musi byt ve viech pfipa-
dech snadno pfistupnd. Dostate¢né i€innym zabezpecenim proti operacim ndchylnym ovlivnit pfes-
nost méfeni musi byt vybaveny vSechny ¢dsti méficiho systému, které nemohou byt chrdnény krytim.

Kazdé zafizeni vah, které by mohlo ovliviiovat vysledky méfeni, pfedeviim zafizeni pro kalibraci
a justovani vah nebo pro korigovani naméfenych hodnot, musi byt zaplombovéno.
3.14.2 Zabezpecovaci prostiedky

Zabezpeceni musi byt provedeno plombovanym krytovdnim, hesly nebo podobnymi softwarovymi
prostiedky tak, Ze:

a) plati poZzadavky pro zabezpeceni software v €lanku 3.13.2;

b) pfenos dat o vysledcich méfeni pfes rozhrani musi byt zabezpeten proti imyslnym, nedmysl-
nym a ndhodnym zméndm;

¢) moZnosti zabezpefeni vah musi byt takové, aby bylo moZno oddélené zabezpecit nastaveni
vah;

d) uloZena data musi byt zabezpecena proti imyslnym, netiimysinym a ndhodnym zméndm.
3.15 Instalace vah

3.15.1 VSeobecné
Vahy musi byt instalovany tak, aby byly minimalizovany jakékoliv nepifznivé vlivy mista instalace na
spravnost méfeni a s nim spojenych tidaji. Prostor pro vdZeni musi byt moZno udrZovat bez jakychko-
liv ndnost latek, které by mohly ovlivnit pfesnost vdhy. Dostatené detailné musi byt stanoveny
v8echny pozadavky na podminky instalace vah, které mohou mit vliv na operaci vaZeni (napf. rovin-
nost méficiho mista, geometrie vozovky).
3.15.2 Geometrie vozovky
Usek vozovky v délce 50 m pred a 25 m za snimagi zatiZeni mus{ splfiovat ndsledujici pozadavky:

a) podélny sklon vozovky musi byt < 1 % a konstantni;

b) pficny sklon vozovky musi byt < 3 %;

¢) polomér zakfiveni podélné osy vozovky musi byt > 1 000 m;

d) vozovka musi byt bez nerovnosti zplisobujicich lokdlni zménu sklonu;

e) hloubka vyjetych koleji nesmi byt vétSi neZ4 mm.
Pro iéely schviéleni typu vah je piipustny i vy$8i podélny sklon vozovky, neZ stanovuje pism. a), po-
kud Zadatel o schvéleni typu prokéZe dostate¢né reprezentativnim souborem dikazii (zejména vysled-

v

ki zkou$ek instalovanych vah daného ¢&i konstrukéné€ piibuzného typu), Ze i pfi vy$§im podélném
sklonu vozovky spliiuji vdhy ostatni poZadavky podle tohoto opatieni, zejména poZadavky na nejvetsi
dovolené chyby podle ¢ldnku 2.3.

Vihy musi byt instalovany mimo oblasti, kde by mohlo dochdzet k ¢astému zrychlovani nebo zpoma-
lovani a nesmi byt instalovény v dsecich, kde dochdzi ke zm&ndm poctu dopravnich pruhii.

3.15.3 Charakteristika vozovky

Vozovka v misté instalace snima¢i zatiZeni mus{ spliiovat ndsledujici poZadavky:

10
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— pod svrchni vrstvou vozovky musi byt standardni podloZi bez zpevnénych mist (napf. bez spe-
cidlnich zatizeni, jakymi jsou servisni kandly atd.);

— snimace zatiZeni musi byt instalovany v homogennich vrstvach s povrchem bez poSkozeni;

— vozovka musi byt po celé délce snimacéll zatiZeni homogenni nap#i¢ kazdym dopravnim pru-
hem a bez spoji, které by tvofily spoje kameniva;

— snimade zatiZenf vah nesmi byt instalovany tam, kde mtiZe dochizet k neZddoucim dynamic-
kym efektiim, jako napf. na mostech.

4 Znaceni méridla

4.1 Znacdeni na méridle

Viéhy musi nést nasledujici oznaceni:

identifika¢ni znacka vyrobce;
— oznacen{ typu vihy;

— vyrobni ¢&islo vdhy;

— pokud védhy nejsou vhodné, resp. ur€eny, pro vdZeni vozidel specifickych vlastnosti (napt.
konstrukce odpruZenf ndprav, uritého poftu ndprav) nebo previZejicich bfemena uréitych
specifickych vlastnosti (napf. kapaliny) musi byt ozna¢eny upozornénim o omezeni vhodnosti
pro védZeni s jednoznacnou specifikaci druhu a rozsahu takového omezeni (je-li to u piislus-
nych vah relevantni);

— maximdlni ptejizdéci rychlost vozidly, v km/h;
— smér vaZeni (je-li to u pfislu§nych vah relevantni);
— napéti napdjeciho zdroje, ve V;
— kmitocet napdjeciho zdroje, v Hz;
— rozsah pracovni teploty (pokud je jind neZ —20 °C aZ +40 °C), ve °C;
— identifikace software (je-li to vhodné);
a nésledujici udaje o metrologickych parametrech:
— horni mez vdZivosti Max = ....., v kg nebo t;
— dolni mez vaZivosti Min = ....., v kg nebo t;
— hodnotadilkud = ....., vkg nebo t;
~ maximalni pracovni rychlost vy, = ....., v km/h;
— minimélni pracovni rychlost vy, = ....., v km/h;
— maximélni poCet ndprav na vozidlo (je-li to vhodné) A .x;

— znacka schvélen{ typu v souladu s ndrodnimi poZadavky.

4.2 Provedeni znaéeni

Znaleni podle ¢ldnku 4.1 musi byt €itelné, jednoznaéné a srozumitelné a musi byt provedeno nesma-
zatelng, a to za béZnych podminek pouZiti vah.

Toto znaCeni smi byt bud’ v Ceském jazyce nebo ve form& adekvdtnich mezindrodn& dohodnutjch
a publikovanych symbolli nebo znadek.

Znaleni musi byt seskupeno a umisténo na dobte pfistupném jasné& viditelném misté vah na indikaé-
nim zafizeni nebo v bezprostfedni blizkosti indikaéniho zafizeni nebo na dobie pfistupném jasné vidi-

11
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telném mist¢ neodstranitelné ¢4sti vah. V ptipadg, Ze znaleni je provedeno na desce nebo Stitku, které
nejsou automaticky zni¢eny pfi odstranéni, musi byt umisténi zabezpedeno tfedni znackou.

4.3 Ufedni znacky

Véhy a jejich €leny musi umoZiiovat umisténi Gfedni znagky, resp. znadek, a to tak, aby:

— soucdst vah, na které jsou znaCky umistény, nemohla byt z vah odstranéna bez poskozeni
znacky;

— bylo mozZné znacky umistit bez zmény metrologickych vlastnosti vah;

— byly viditelné na vahéch pfi b&€Zné instalaci.

5 Schvalovani typu méridla
Pti schvalovani typu vah se provadi nasledujici:
— vn&jsi prohlidka;
— zkousky odolnosti vah proti ruSivym vliviim okolniho prostiedi;

— funkeni zkousky vdZenim za jizdy na misté v silni¢nim provozu.

5.1 Vnéjsi prohlidka
Pti vnéjsi prohlidce vah se posuzuje:
a) uplnost pfedepsané technické dokumentace, véetné ndvodu pro obsluhu;

b) shoda metrologickych a technickych charakteristik specifikovanych vyrobcem v dokumentaci
s poZzadavky tohoto pfedpisu uvedenymi v kapitole 2 a 3;

c) tplnost a stav funk&nich celkll vah podle predepsané technické dokumentace;

d) shodnost verze software vah s verzi specifikovanou vyrobcem.

5.2 Simulované funkéni zkousky v laborato¥i

Simulované funkéni zkouSky jsou provddény pii pfezkuSovani odolnosti proti vliviim vnéjsiho pro-
stfedi podle kapitoly 5.3, a to na kompletnich vahich kromé p¥ipadii, kdy velikost a/nebo konfigurace
vah zkouSeni kompletnich vah nedovoluje. V takovych pfipadech se pfipousti zkouSeni s ndhradou
snimace zatiZeni generatorem signdlu zatiZeni.

Metrologicky orgédn schvalujici typy méfidel miZe akceptovat ndvrh vyrobce na modifikaci metody
a zplsobu provedeni simulovanych funkénich zkousek, je-li to vhodné s ohledem na specifika pouZité
technologie a konstrukce méficiho fetézce vah.

5.3 Zkousky odolnosti vlivu prostiedi proti vlivim vnéjstho prostiedi
5.3.1 Zkousky odolnosti vah proti mechanickym vliviim

5.3.1.1 Zkouska odolnosti vah proti nAhodnym vibracim

Odolnost proti ndhodnym mechanickym vibracim se zkous$i na vahich v zapnutém stavu aplikaci vib-
raci s ndsledujicimi parametry:

— rozsah kmito¢tu: 10 Hz aZ 150 Hz;

—  celkovid tiroveii efektivni hodnoty zrychleni: 7 m/s*;

— iroveti spektralni hustoty zrychleni 10 Hz aZ 20 Hz: 1 m%s®;

— droven spektrilni hustoty zrychleni 20 Hz a7z 150 Hz: -3 dB/oktdva;

ve vSech tfech osich, vZdy po dobu trvani 2 minuty.

12
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Béhem této zkousky musi zkouSené vahy zlstat funkéni a pfi nédsledujici simulované funkéni zkousSce
nesmi chyba méfeni piekro€it nejvétsi dovolenou chybu uvedenou v €ldnku 2.3.1, resp. 2.3.2.
5.3.1.2 Zkouska odolnosti vah proti razim

Odolnost proti raziim se zkous$i na vahiach v zapnutém stavu aplikaci opakovanych razl s nésledujici-
mi parametry:

—  ¥pitkové zrychleni: 100 m/s?;

— doba trvani jmenovitého impulzu: 16 ms;

— odpovidajici zména rychlosti: 1 m/s;

— pocfet rdzh v kazdém sméru: 1 000 + 10.
Bé&hem této zkousky musi zkouSené vahy zlstat funkéni a pii nésledujici simulované funkéni zkousce
nesmi chyba méfeni ptekro€it nejvétsi dovolenou chybu uvedenou v ¢ldnku 2.3.1, resp. 2.3.2.

5.3.2 Zkousky odolnosti proti klimatickym vliviim

5.3.2.1 Zkouska odolnosti meznim teplotam
Odolnost proti meznim teplotdm okoli podle ¢ldnku 3.10.2 se zkousi na vahidch v nezapnutém stavu:
a) suchym teplem pfi teploté 70 °C po dobu 2 h;
b) chladem pfi teploté -40 °C po dobu 2 h.
Po této zkouSce nesmi vdhy vykazovat Zidné poSkozeni a pfi nédsledujici simulované funkéni zkouSce
nesmi chyba méfeni piekrocit nejvétsi dovolenou chybu uvedenou v €ldnku 2.3.1, resp. 2.3.2.
5.3.2.2 Zkouska odolnosti pracovnim teplotim
Odolnost pracovnim teplotdm okoli podle ¢lanku 2.1.1 se zkousi na vahdch v zapnutém stavu:
a) suchym teplem pii horni mezni hodnoté rozsahu pracovni teploty okoli po dobu 2 h;
b) chladem pfi dolni mezni hodnoté rozsahu pracovni teploty okoli po dobu 2 h.
Pfi této zkouSce musi vdhy normélné pracovat a chyba pfi simulované funkéni zkousce nesmi piekro-
¢it nejvétsi dovolenou chybu uvedenou v ¢lanku 2.3.1, resp. 2.3.2.
5.3.2.3 Zkouska odolnosti proti vlhkosti vzduchu

Odolnost proti vlhkosti vzduchu podle ¢ldnku 2.2 se zkousi na vahéch v zapnutém stavu cyklickym

vlhkym teplem ve dvou 24 h cyklech pfi nejvyssi teploté 40 °C.

Bé&hem této zkousSky musi zkouSené vahy zistat funkéni a p¥i nésledujici simulované funkéni zkousce
nesmi chyba méfeni pfekrodit nejvétsi dovolenou chybu uvedenou v ¢lanku 2.3.1, resp. 2.3.2.

5.3.2.4 Zkouska odolnosti proti prachu a vodé

Odolnost proti prachu a vod€ podle ¢lanku 3.10.3 se zkousi v nezapnutém stavu na &dstech vah, které
jsou vystaveny povétrnostnim vlivim.

Po této zkouSce nesmi vihy vykazovat Ziddné poSkozen{ a pfi ndsledujici simulované funkéni zkousce
nesmi chyba méfeni pfekro€it nejvétsi dovolenou chybu uvedenou v €ldnku 2.3.1, resp. 2.3.2.

5.3.3 Zkousky elektromagnetické kompatibility (EMC)

o

5.3.3.1 Odolnost proti ruSenim Sifenym vedenim indukovanym vysokofrekvenénimi poli

s wov

Odolnost proti ruseni Sifenym vedenim, indukovanym vysokofrekvenénimi poli se zkousf na vahich
Vv zapnutém stavu v kmito¢tovém pdsmu 150 kHz aZ 80 MHz pfi drovni amplitudy zku3ebniho napéti
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10 V. Ruseni se aplikuje na signdlovd vedeni delsi neZ 3 m, na viechny vstupy a vystupy napéjeci
stejnosmémné sit€, na viechny vstupy a vystupy napdjeci stfidavé sit€ a na viechna pfipojeni
k funkénimu uzemnéni.

Pfi simulované funk¢ni zkousce v danych zkuSebnich podminkdch nesmi chyba méfeni prekroéit nej-

vétdi dovolenou chybu uvedenou v ¢ldnku 2.3.1, resp. 2.3.2, nebo musi detekovat zdvaZnou chybu
a reagovat na ni.

5.3.3.2 Odolnost proti vyzafovanému vysokofrekvenénimu elektromagnetickému poli

Odolnost proti vyzafovanému vysokofrekvenénimu elektromagnetickému poli se zkousi na vahéich
v zapnutém stavu v kmitoctovych pasmech 80 MHz aZ 2 GHz pti amplitudé intenzity zkuSebniho pole
10 V/m a amplitudové modulaci 80 % sinusovou vlnou o kmitodtu 1 kHz. RuSeni se aplikuje na
vSechny strany krytu vah.

Pfi simulované funk¢ni zkouSce v danych zkuSebnich podminkich nesmi chyba méfeni piekroéit nej-
vétsi dovolenou chybu uvedenou v ¢ldnku 2.3.1, resp. 2.3.2, nebo musi detekovat zdvaZnou chybu
a reagovat na ni.

5.3.3.3 Odolnost proti elektrostatickému vyboji

Odolnost proti elektrostatickému vyboji se zkousi na vahdch v zapnutém stavu pfednostné kontaktnim
vybojem 6 kV nebo vzduchovym vybojem 8 kV. Vyboje se aplikuji na kryt vah a do vazebnich desek
v blizkosti vah.

Pfi simulované funkéni zkouSce v danych zkuSebnich podminkdch nesmi chyba méfeni pfekroéit nej-
vétsi dovolenou chybu uvedenou v €ldnku 2.3.1, resp. 2.3.2, nebo musi detekovat zdvaZnou chybu
a reagovat na ni.

5.3.3.4 Odolnost proti rychlym elektrickjm pfechodnym jevim/skupinim impulzi

Odolnost proti rychlym elektrickym pfechodnym jevim/skupindm impulzi se zkou$i na vahdch
v zapnutém stavu pfi kladné a zdporné polarit€ po dobu alespoii 1 minuty pti kazdé polarité zkuSebnim
napétim naprdzdno 1 kV na napdjecich a na signdlovych svorkdch pfi opakovacim kmitoétu 5 kHz.
Ruseni se aplikuje na signdlova vedeni del3f neZ 3 m, na vSechny vstupy a vystupy napdjeci stiidavé
sit¢ a na vSechna piipojeni k funk&énimu uzemnéni delsi neZ 3 m.

Pii simulované funk¢ni zkouSce v danych zkuSebnich podminkdch nesmi chyba méteni prekrodit nej-
vétsi dovolenou chybu uvedenou v ¢lanku 2.3.1, resp. 2.3.2, nebo musi detekovat zdvaznou chybu
a reagovat na ni.

5.3.3.5 Odolnost proti razovému elektrickému impulzu
Odolnost proti rdzovému impulzu se zkousi na vahéach v zapnutém stavu aplikaci rdzového impulzu:
— =+ 1kV vedeni k zemi; na signdlovd vedeni delS{ neZ 30 m;

— 0,5 kV vedeni k vedeni a zkuSebnim symetrickym napétim + 0,5 kV na napéjeci stejnosmér-
nd vedeni delsi nez 10 m.

Rusen{ se aplikuje na signalova vedeni del8i neZ 30 m nebo na vedeni ¢4dstecné nebo zcela instalované
mimo budovy bez ohledu na jejich délku.

Pii simulované funkéni zkousce v danych zkuSebnich podminkdch nesmi chyba méfeni prekrocit nej-
vétsi dovolenou chybu uvedenou v ¢ldnku 2.3.1, resp. 2.3.2, nebo musi detekovat zdvaZnou chybu
a reagovat na ni.

5.3.3.6 Odolnost proti magnetickému poli sit'ového kmitoctu

Odolnost proti magnetickému poli sitového kmitoctu 50 Hz se zkouSi na vahdch v zapnutém stavu
spojitym magnetickym polem o intenzité¢ 30 A/m na kryt zafizeni.
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Pfi simulované funkéni zkouSce v danych zkuSebnich podminkich nesmi chyba méfeni pfekrodit nej-
vétsi dovolenou chybu uvedenou v ¢ldnku 2.3.1, resp. 2.3.2, nebo musi detekovat zdvaZnou chybu
a reagovat na ni.

5.3.3.7 Odolnost proti kratkodobym poklesium napajeciho stiidavého napéti

Odolnost proti kratkodobym poklestim napdjeciho stiidavého napéti, kratkym pferuSenim a pomalym
zméndm napéti se zkou§i na vahdch v zapnutém stavu na vSech vstupech napdjeci stiidavé sit€ se
vstupnim proudem < 16 A aplikaci poklesu napéti:

— 040 % Uy po dobu 10 period st¥idavého napdjeciho napéti;

— 070 % Ux po dobu 25 period stfidavého napdjeciho napéti;

— 080 % Uy po dobu 250 period stfidavého napdjeciho napéti;
kde Uy je jmenovitd hodnota stfidavého napdjeciho napéti.

Pri simulované funkéni zkousce v danych zkuSebnich podminkach nesmi chyba méfeni prekrocit nej-
vét$i dovolenou chybu uvedenou v ¢ldnku 2.3.1, resp. 2.3.2, nebo musi detekovat zdvaZnou chybu
a reagovat na ni.

5.3.4 Zkouska odolnosti proti meznim hodnotidm napajeciho napéti

Odolnost proti meznim hodnotdm napdjectho napéti se zkousi na elektronickych zafizenich
v zapnutém stavu. Pro stfidavé napdjeci napéti jsou jeho meze dany jako Upom — 15 % a Upom + 10 %,
kde Upomje jmenovité napdjeci napéti.

Pii simulované funkéni zkousce v danych zkuSebnich podminkich nesmi chyba méfeni piekrodit nej-
vétsi dovolenou chybu uvedenou v €ldnku 2.3.1, resp. 2.3.2, nebo musi detekovat zdvaznou chybu
a reagovat na ni.

5.4 Zkousky piesnosti vah viZenim za jizdy v silni¢nim provozu

5.4.1 VsSeobecné
Zkouskam pfesnosti vah vaZenim za jizdy se podrobi kompletni vdhy instalované v misté vaZeni do-
hodnutém se Zadatelem.

5.4.2 ZkuSebni vybaveni

5.4.2.1 Referencni vozidla

Ke zkouSeni vdZenim za jizdy se vyberou referenéni vozidla tak, aby reprezentovala rtiznd uspofddani
néprav, uspofddéni tahac/ndvés, systémy zapojeni taha¢/ndvés a systémy odpruZen.

PouZiji se nasledujici referen¢ni vozidla:
— dvojndpravové samostatné vozidlo ,

a miniméln€ dv& dalsi referen¢ni vozidla, kterd musi byt vybréna ze tf{ moZnosti uvedenych niZe:
— jedno samostatné trojndpravové nebo Styfndpravové;
— jedno se Etyfmi nebo vice spojenymi ndpravami;

— Jjedno dvojndpravové nebo trojndpravové samostatné vozidlo a dvojndpravovy nebo trojndpra-
vovy piives s tdhlem.

Alternativn€ k pfedchozimu ustanoveni tohoto ¢ldnku 1ze vyuZit pro d&ely zkousky popsané v &ldnku
5.4.6 vozidla pfimo z dopravniho proudu, pokud jsou nésledné staticky zvdZena ke stanoveni referenc-
ni hodnoty hmotnosti. Soubor vozidel se v tomto ptipadé povaZuje za dostate&né reprezentujici riizna
uspofdddni ndprav, pokud je jejich podet roven nebo vétsi nez 100.
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5.4.2.2 ZatiZeni referencnich vozidel

Referencni vozidla musi byt pfi zkouSce pouZita jednak nezatiZend a jednak zatiZen4 tak, aby bylo
pouZito dvou vyznamné odli§nych zatiZeni.

Pokud maji byt vahy pouZivéiny ke stanoveni hmotnosti nebo zatiZeni na jedné ndpravé a/nebo skupinu

ndprav vozidel pfepravujicich bfemena, jejichZ t&€Zi§t¢ miZe za pohybu vozidla ménit svou polohu,
musi byt jako referen¢ni vozidla pouZita i vozidla nesouci zatiZeni ve formé kapalin nebo jinych pro-

v

duktti, které mohou byt vystaveny zmé&ndm polohy t&Zité pfi pohybu vozidla.

5.4.2.3 Kontrolni vihy

Pfi zkouSeni musi byt k dispozici samostatné kontrolni vahy pro stanoveni konvenéni hodnoty hmot-
nosti kaZdého referen¢ni vozidla a referenéniho zatiZeni na napravu nebo na skupinu néprav.

5.4.2.3.1 Kontrolni vahy pro zjiSt'ovani hmotnosti referenéniho vozidla

Pro uréeni konven¢ni hodnoty celkové hmotnosti referenénich vozidel se pfednostné pouZiji samostat-
né kontrolni vdhy umoZiiujici stanoveni konvenéni hodnoty hmotnosti kazdého referenéniho vozidla
statickym véZenim v celku najednou s chybou mensi nebo rovnou jedné tieting piislusné MPE pro
zkousky za jizdy podle ¢ldnku 2.3.1.

5.4.2.3.2 Kontrolni vahy pro zjiSt'ovani referenénich zatiZeni na napravu referenéniho vozidla

Pro uréeni konven¢ni hodnoty zatiZeni na nipravu se pouZiji samostatné kontrolni pfenosné vahy pro

véZzeni vozidel tfidy III nebo IIII, nebo nizkorychlostni vdhy tfidy pfesnosti 1 nebo pfesné&jii.

5.4.3 Zku$ebni podminky

Zkousky se provadi za pracovnich podminek stanovenych vyrobcem pro pfislusny typ vah.
5.4.4 Stanoveni referen¢nich hodnot pro pouzita referenéni vozidla

5.4.4.1 Konvenéni hodnota hmotnosti referenéni vozidla

Konvenéni hodnota hmotnosti kazdého referenéniho vozidla, nezatiZeného a zatiZeného, musi byt
stanovena statickym vaZenim v celku na kontrolnich vahédch (viz €lanek 5.4.2.3.1).

5.4.4.2 Konvenéni hodnota zatiZeni na napravu referenéni vozidla

Konvenéni hodnoty zatiZeni na ndpravu, nezatiZzeného a zatiZeného referen¢niho vozidla, se pouZiji
kontrolni vdhy (viz ¢lanek 5.4.2.3.2).

Na kontrolnich vahdch je postupné zjiSténo zatiZeni na kaZdou ndpravu referen¢niho vozidla a to mi-
nimdlné tfikrat aZ pétkrat pfi najeti vozidla v obou smérech. Stfedni hodnota referenéniho zatiZeni na
ndpravu se vypocte jako aritmeticky primer ze zaznamenanych hodnot.

Pro korekci vliva pouZité metody se vypocte celkovd hmotnost vozidla po ndpravich jako soucet
sttednich hodnot zatiZeni na jednotlivych ndpravich VM.

Korigovani stfedni hodnota referen¢niho zatiZeni na nipravu je pak:
VM ref
CorrAxle, = Axle; x ———— )]
VM

kde: VM,,s je konventni hodnota kazdé referenéni hmostnosti vozidla stanovend vdZenim v celku
podle ¢ldnku 6.2.2.1.

Pro kontrolu spravnosti referen¢nich zatiZeni na napravu musi platit:

2
VM, =" CorrAxle,
i—-1
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Korigovand hodnota stfedniho zatiZeni (viz vySe) se pouZije jako konven¢ni hodnota zatiZeni na na-
pravu referenéniho vozidla.
5.4.5 Kontrola instalace vah na misté vaZeni

Provede se kontrola geometrie vozovky podle ¢lanku 3.15.2 a musi byt splnény vSechny pozadavky.
5.4.6 Zkousky vazenim referenénich vozidel za jizdy

5.4.6.1 ZkusSebni jizdy

Kazdé referenéni vozidlo nezatiZené a pak zatiZzené musi vykonat alespori pét zkuSebnich jizd pfi kaz-
dé ze tif nésledujicich rychlosti:

a) blizko maximdlni pracovni rychlosti, Vyax;
b) blizko miniméln{ pracovni rychlosti, vyyn;
c) blizko stfedu rozsahu pracovnich rychlosti;
(kazdé referen¢ni vozidlo tedy musi provést celkem 30 zkusebnich jizd).

Z péti zkuSebnich jizd pii dané zkuSebni rychlosti musi byt vozidlo tfikrdt vedeno nad stfedem snima-
¢e zatiZzeni, jednou pfi levé a jednou pfi pravé strané snimace zatiZeni.

Pfi pouZiti vozidel pfimo z dopravniho proudu podle €ldnku 5.4.2.1 se polet zkuSebnich jizd rovnd
poctu pouzitych vozidel tedy nejméné 100.

5.4.6.2 Rychlost zkusebni jizdy

Rychlost vozidla musi byt udrZovdna pokud moZno konstantni béhem kazdé zkuSebni jizdy. Vdhy
musi indikovat a zaznamenat rychlost zkouseného vozidla pfi jizdé pfes snimace zatiZeni.

5.4.6.3 ZkouSka piesnosti viZenim za jizdy

Pti zkouSce pfesnosti vdZenim za jizdy se provedou vSechny zkuSebni jizdy podle ¢lanku 5.4.6.1 refe-
rennimi vozidly podle ¢ldanku 5.4.2.1. Zaznamenaji se hodnoty vSech indikaci hmotnosti vozidel
a vSech indikacf{ zatiZeni na ndpravu. Pro kaZdou zaznamenanou hodnotu veliéiny (celkové hmotnosti
vozidla, zatiZeni na napravu, resp. skupinu ndprav) se vypo¢tou relativni chyby J v procentech:

C-R

0= x100 2)

kde: C je hodnota ziskand vahami;
R je odpovidajici referenéni hodnota ziskana na kontrolnich vahdch.

Ur¢i se pocet relativnich chyb J, které presahuji stanovenou nejvétsi dovolenou chybu podle &ldnku
2.3.1, resp. 2.3.2 pro kaZdou veli€inu, a tento pocet se vyjadii jako relativni poéet hodnot pro kaZdou
veli¢inu nésledovné:

n
P,= 2100 3)

kde: n je pocet vypoctenych rozdili pfesahujicich nejvétsi dovolenou chybu;
N je celkovy pocet zaznamenanych hodnot dané veli€iny.

Pocet relativnich chyb pfesahujicich nejvétsi dovolenou chybu Py, nesmi byt vétsi neZ 5 %, pficemz se
sleduje jejich rozloZeni mezi jednotlivymi druhy vozidel.
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5.4.7 Zkousky pracovni rychlosti

5.4.7.1 Zkouska blokovani pracovni rychlosti

Pfi zkouSce funkce blokovéni pracovni rychlosti musi byt vykonédna zkuSebn{ jizda jednoho referené-
niho vozidla pfi rychlosti mimo rozsah pracovnich rychlosti, a to:

a) pfirychlosti alespoil 0 5 % vy$$i neZ maximélni pracovni rychlost, Viay;

b) pfi rychlosti alespoil 0 5 % niZ§{ neZ minimélni pracovni rychlost, vy, (jsou-li vahy k tomu
pouZitelné).

Véhy musi detekovat vySe uvedené podminky a musi reagovat v souladu s ¢ldnkem 3.4.

5.4.7.2 Zkouska pracovni rychlosti

Ke stanoveni a zkouSce pracovni rychlosti béhem zkousky za jizdy se provede $est zku3ebnich jizd
nezatiZeného dvoundpravového samostatného referenéniho vozidla pfes snimade zatiZeni konstantni
rychlosti. Tfi jizdy musi byt provedeny blizko maximalni pracovni rychlosti vy, a tfi dopliikové jizdy
musi byt provedeny presné vyse uvedenou minimélni pracovni rychlosti vy,

Referen¢ni hodnota rychlosti, kterd m4 byt pouZita ve vypoétu chyby indikované pracovni rychlosti

pro kaZdou zkuSebni jizdu, musi byt podilem rozvoru méfenych néprav (na nejblizsi 10 mm) stojiciho
dvoundpravového samostatného referen¢niho vozidla déleného méfenym &asovym intervalem (na

ol .

nejbliz§ milisekundy) mezi piijezdem na definované misto (napf. prvni snimaé zatiZen{) a zadni n4-
pravou pohybujiciho se dvoundpravového samostatného referen¢niho vozidla.

Chyba indikované pracovni rychlost nesmi piekrocit chybu uvedenou v ¢lanku 2.1.2.

5.4.8 Zkouska blokovani zaiizeni pro rozliSovani vozidel

Dvé referen¢ni vozidla se spoji dohromady vhodnym taZznym zafizenim zaji$t'ujicim stdlou vzddlenost
za Ucelem vytvoreni atypického sledu ndprav mezi zadni nédpravou taZzného vozidla a pfedni ndpravou
taZzeného vozidla.

Vihy pak musi:
a) rozliit kombinované vozidlo jako dvé vozidla;
b) stanovit spradvné zatiZeni na skupinu néprav nebo detekovat poruchu;

c) detekovat skuteCnost, Ze vSechna vadZend kola vozidla nebyla béhem véZici operace zvdzZena
a neindikovat nebo netisknout Zddné hmotnosti nebo hodnoty zatiZeni, pokud je jasné varovné
hldseni v indikaci a/nebo tiskovém vystupu.

6 Prvotni ovéreni

6.1 VSeobecné

Pti prvotnim ovéfovani vah se provadi:
a) vizudlni prohlidka;
b) funkéni zkousky vdZenim za jizdy na mist€ v silniénim provozu;
¢) zkousky pracovni rychlosti;

d) zkouska blokovéni zafizeni pro rozliSeni vozidel.

6.2 Vizualni prohlidka
Pti vizudlni prohlidce vah predloZenych k ovéfeni se posuzuje

a) shoda vah se schvdlenym typem;
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b) uplnost a stav funkénich celki vah;

c) shodnost verze software vah se schvilenou verzi.

6.3 Funkéni zkousky viaZenim za jizdy na misté v silniénim provozu

Pii prvotnim ovéfeni se provede zkouska pfesnosti vah vdZenim za jizdy v silniénim provozu v misté
instalace vah podle ¢ldnku 5.4.6 s tim, 7e rozsah zkouSky je omezen na dv€ pracovni rychlosti. Jako
referenéni vozidla se pouZiji nasledujici vozidla:

— jedno dvojndpravové samostatné vozidlo a

minimélng dvé dalsi referenéni vozidla musi byt vybrana ze tif uvedenych niZe:
— jedno samostatné trojnapravové nebo Ctyfnapravové vozidlo;
— jedno vozidlo se ¢tyfmi nebo vice spojenymi ndpravami;

— jedno dvojnapravové nebo trojndpravové samostatné vozidlo a dvojndpravovy nebo trojnépra-
vovy privés s tdhlem.

Alternativné 1ze pro provedeni této zkousky pouZit jako referen¢ni vozidla pfimo z dopravniho prou-
du; v tomto piipade je pocet takovychto vozidel stanoven odchylné na alespori 60.
6.4 Zkousky pracovni rychlosti

Pti prvotnim ovéfeni se provedou zkousky pracovni rychlosti podle ¢lanku 5.4.7.1.

6.5 Zkouska blokovani zaiizeni pro rozliSeni vozidel

Pfi prvotnim ovéfeni se provede zkouSka blokovéni zafizeni pro rozliSeni vozidel podle ¢lanku 5.4.8.

7 Nasledné ovéreni

7.1 Vseobecné
Pii nasledném ovéfovani vah se provadi:
a) vizudlni prohlidka;

b) funkéni zkousky vaZenim za jizdy na misté v silniénim provozu.

7.2 Vizualni prohlidka

Pti vizudlni prohlidce vah v raimci ndsledného ovéfovani se postupuje podle ¢ldnku 6.2.

7.3 Funkéni zkousky vazenim za jizdy na misté v silniénim provozu

Pii tomto ovéfeni se provede zkouska presnosti vah vdZenim za jizdy v silni¢nim provozu v misté
instalace vah podle ¢ldnku 6.3 s tim, Ze rozsah zkousky je omezen na jedno pouZité zatiZeni referenc-
nich vozidel, kterym je vySSi ze dvou zatiZeni pouZitych podle &lanku 5.4.2.2, pfiemZ celkovy pocet
jizd nesmi byt mensi neZ 60.

Alternativné 1ze pro provedeni této zkousky pouZit jako referenéni vozidla pfimo z dopravniho proudu
podle ¢lanku 5.4.6.1, pfi¢emz je pocet vozidel stanoven odchylné na alespori 60.

8 Oznimené normy

CMI oznadmi pro téely specifikace metrologickych a technickych poZadavkd na méfidla a pro dcely
specifikace metod zkouSeni pfi schvalovéni jejich typu a ov&fovani, vyplyvajicich z tohoto opatfeni
obecné povahy, ¢eské technické normy, dalsi technické normy nebo technické dokumenty mezindrod-
nich, popiipad¢ zahrani¢nich organizaci, nebo jiné technické dokumenty obsahujici podrobné&;jsi tech-
nické poZadavky (dile jen ,,0zndmené normy“). Seznam téchto ozndmenych norem s piifazenim
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k pfisluSnému opatfeni ozndmi CMI spole¢né s opatfenim obecné povahy vefejné dostupnym zpiiso-
bem (na webovych strankdch www.cmi.cz).

Splnéni ozndmenych norem nebo splnéni jejich ¢asti se povaZuje, v rozsahu a za podminek stanove-
nych opatfenim obecné povahy, za spinéni téch poZadavkl stanovenych timto opatfenim, k nimZ se
tyto normy nebo jejich Easti vztahuji.

II.

ODUVODNENI

CMI vydavé podle § 14 odst. 1 pismeno j) zdkona o metrologii k provedeni § 6 odst. 1, § 9 odst. 1
a§9 odst. 9 zdkona o metrologii toto opatfeni obecné povahy, kterym se stanovuji metrologické
a technické poZadavky na stanovend méfidla a zkousky p#i schvalovéni typu a pfi ovéfovéni téchto
stanovenych méfidel.

Vyhléska ¢. 345/2002 Sb., kterou se stanovi méfidla k povinnému ovéfovéni a méfidla podléhajici
schvéleni typu, ve znéni pozd€jsich piedpist, zafazuje v piiloze Druhovy seznam stanovenych méfidel
pod poloZkou 2.1.3 c) vahy pro vysokorychlostni kontroln{ vadZenf silni¢nich vozidel za pohybu podle
zvlastniho pravniho piedpisu® s relativni chybou méfeni men3i nebo rovnou *5 % pro celkovou
hmotnost vozidla a + 11 % pro zatiZeni na nipravu mezi mefidla podléhajici schvalovéni typu a ové-
fovéni.

CMI tedy k provedeni § 6 odst. 1, § 9 odst. 1, § 9 odst. 9 a § 11a odst. 3 zdkona o metrologii, ve znéni
pozdé&jSich predpisil, pro tento konkrétni druh méfidel ,,vdhy pro kontrolni vysokorychlostni vaZeni
silni¢nich vozidel za pohybu* vyddvi toto opatfeni obecné povahy, kterym se stanovuji metrologické
a technické poZadavky pro véhy pro kontrolni vysokorychlostni vdZeni silniénich vozidel za pohybu
a metody zkouSeni pfi schvalovéni typu a pfi ovéfovani téchto stanovenych méfidel

Tento piedpis (Opatieni obecné povahy) byl ozndmen v souladu se smérnici Evropského parlamentu
a Rady 98/34/ES ze dne 22. ¢ervna 1998 o postupu pfi poskytovéni informaci v oblasti norem a tech-
nickych ptedpisi a pfedpisi pro sluzby informacéni spole€nosti, v platném znéni.

I11.
POUCENI

V souladu s ustanovenim § 172 odst. 1 ve spojeni s ustanovenim § 39 odst. 1 SprR stanovuje CMI Ihiitu
pro uplatnéni pfipominek do 23. 1. 2016. K pfipominkdm podanym po této 1hiité se neptihliZi.

Dotgené osoby se timto vyzyvaji k uplatnéni pfipominek k tomuto ndvrhu opatfeni obecné povahy.
S ohledem na ustanoveni § 172 odst. 4 SprR se pfipominky poddvaji v pisemné podob& a mus{ spliio-
vat néleZitosti podani podle § 37 SprR.

Ptipominky musi mit nileZitosti uvedené v § 37 odst. 2 SprR, musi byt patrno, kdo je &ini, proti kte-
rému opatieni obecné povahy sméfuji, v jakém rozsahu ho napadaji a v em je spatfovan rozpor
s pravnimi pfedpisy nebo nespravnost opatieni obecné povahy nebo fizeni, jeZ mu pfedchazelo, které
véci se tykaji a co se navrhuje, ddle musi obsahovat oznaceni sprdvniho orgdnu, jemuZ je urleno,
a podpis osoby, kterd je &ini.

Do podkladii nédvrhu opatieni obecné povahy je moZzné nahlédnout u Ceského metrologického institu-
tu, Usek pro legdlni metrologii, Okruzni 31, 638 00 Brmo, dvefe ¢. 154 ve dnech pondéli a stfeda od
8.00 h do 15.30 h, v jiné dny po telefonické dohodé.
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Opatfeni obecné povahy ¢. 0111-O0OP-C010-15

Tento ndvrh opatfeni obecné povahy bude zvefejnén po dobu 15 dni.

RND:r. Pavel Klenovsky

generalni feditel

Za spravnost vyhotoveni: Ing. Miroslav PospiSil 4241,\4

Vyvé&eno dne: 23.12.2015 d)m %4

Podpis opravnéné osoby, potvrzujici vyvéseni:

Sejmuto dne:

Podpis oprdvnéné osoby, potvrzujici SEJMUL:  ......cccceveevrvervrrerreeriereenrenreenneneenes
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