Pfiloha €. 2 - Technicka specifikace

TECHNICKA SPECIFIKACE

Minimalni technické parametry:

Robotické vzdélavaci zarizeni

A. Robotické rameno

Spolufinancovano
Evropskou unii

MINISTERSTVO SKOLSTVI,
MLADEZE A TELOVYCHOVY

Specifikace Popis

Pocet os 6

UzZite€né zatizeni do750g

Pracovni polomér 450 mm

Opakovatelnost 40,1 mm

Maximalni rychlost TCP 0,5m/s
1 +360°
12 +135°

o J3 +154°

Rozsah kloubl 1 +160°
15 +173°
16 +360°

Maximalni rychlost kloubu 120°/s

Elektrické pripojeni 100 V~240 V AC, 50/60 Hz

Jmenovité napéti 48V DC,5A

Spotieba energie 130 W

I/0 rozhrani Komunikaéni rozhrani

Ethernet - 2, pro komunikaci TCP/IP a Modbus TCP

I/O rozhrani

Spitka ramena DIx2,DOx2,24Vx1, GNDx1

Baze DI x 16, DO x 16,24V x4,GND x 4

Napajeni I/O

24V, max. 2 A, max. 0,5 A pro kazdy kanal

Externi rozhrani

EMO x 1, enkodér ABZ x 1, napajeci konektor x 1

Ridici software

ANO

Kryti IP

IP20

Zakladni rozméry

Max. 162 mm x 120 mm x 103 mm

Pracovni prostredi

Teplota: 0° az 40° C. Vlhkost: 25 aZ 85 % bez kondenzace

Hluk 60 dB(A)

instalace na stal

Materidly hlinikova slitina, ABS plast
hmotnost Max. 7,2 kg
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B. Robotické vozitko

Specifikace Popis

Maximalni nosnost 5 kg

Rozméry Max. 463 mm x 289 mm x 124 mm

Rezimy Fizeni Dalkové ovladani, Bluetooth, kabelové ovladani, skriptové ovladani
Napajeni 100-240 V AC, 50/60 Hz

Vstupni napéti

12V /5ADC

Ridici software

programovani Blockly / Python

Senzory Ultrazvukovy senzor, gyroskop
Al kamera Vestavéna sasi Al kamera + ramenni Al kamera
Kola Mecanum wheel

Externi radic

ANO

Pracovni teplota

0°Caz35°C

Hlavni materidly

ABS, PC, hlinikova slitina

Externi fadic

Ridici ¢ip

ARM 32bit Cortex-M4

Hlavni frekvence 168 MHz

Vstupni napéti 100-240 V AC, 50/60 Hz

Vstup 12V/5ADC

Maximalni vykon 60 W

Komunikace USB / sériova linka / Bluetooth
Hmotnost Max.98 g

Rozméry Max. 95 mm x 80 mm x 21,5 mm
Napdjeni

Max. nabijeci napéti 12V/1ADC

Vstupni napéti / proud 12V /5ADC

Vystupni napéti / max. proud | 12V /3 ADC

Jmenovita kapacita 2500 mAh

Jmenovity vykon 27 Wh

Minimalni kapacita 2400 mAh

Provozni teplota

0°Caz35°C

Rozméry

Max. 95 mm x 80 mm x 28,5 mm

Doba nabijeni

Priblizné 110 minut

Komunikace

Komunikaéni rezim

USB / Bluetooth

Dosah prenosu

15 m (v otevieném prostoru)

Joystick

ANO
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C. roboticky elektricky (elektromagneticky) gripper kit
PIné kompatibilni s robotickym ramenem

MINISTERSTVO SKOLSTVI,
MLADEZE A TELOVYCHOVY

Specifikace Popis
Uchopovaci sila 3,5~ 5 N na Celist
Zabér 4 mm

Cas otevieni/zavirani 0,03 s

Hluk <50dB
Hmotnost 0,2 kg
Komunikacni rozhrani Vstupy/vystupy
Jmenovité napéti 24V DC+10%
Jmenovity proud 0,1A
Maximalni proud 2,5A

Kryti IP P40

D. roboticky pneumaticky gripper kit
PIné kompatibilni s robotickym ramenem

Specifikace Popis

Mini vzduchové ¢erpadlo

Rozsah tlaku vzduchu -70~ 110 kPa
Metoda fizeni Vstupy/vystupy
Priimér konektoru vzduchové hadice 4 mm
Rozméry 163 mm x 143 mm x 53 mm
Hmotnost 800 g

Kryti IP IP20

Hluk 65 dB
Jmenovité napéti 24V DCt10%
Jmenovity proud 0,8A
Maximalni proud 1,2A

Sada prisavek

Modul Pfisavka s dvojitou hlavou
Velikost konektoru vzduchové hadice 4 mm

Pramér prisavky 4 mm/8 mm

Hmotnost 120 ¢

Rozméry

100 mm x 30 mm
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E. roboticky pasovy dopravnik

MINISTERSTVO SKOLSTVI,
MLADEZE A TELOVYCHOVY

Specifikace Popis

Zatizeni 500 g

Efektivni vzddlenost 600 mm

Maximalni rychlost 120 mm/s

Maximalni zrychleni 1100 mm/s?

Hmotnost 5,34 kg

Rozméry 700 mm x 215 mm x 60 mm

Senzor pro méreni vzdalenosti

Meéfitelny rozsah 20~ 150 mm
Signal Analogovy vystup
Vstup 45-55V
Senzor pro rozpoznavani barvy

Vstup 3~5V

Detekovatelné: nezafici predmét

Vestavéna bild LED, ovladatelné zapnuti/vypnuti

S pasovym dopravnikem lze tvofit kompletni simulaci produkéni linky. Soucasti baleni je i ¢idlo pro
detekci predmétu, jednoduchy senzor na rozpozndni ¢ervené, modré a zelené barvy i barevné kostky

pro testovaci ucely.

F. roboticky linearni pojezd

Specifikace Popis

Délka 1000 mm
Maximalni nosnost 5 kg

Rozsah pohybu 1000 mm
Maximalni rychlost 150 mm /s
Maximalni zrychleni 150 mm / s?
Pfesnost opakovani polohy 0,01 mm

Absolutni pfesnost polohy 0,25 mm

Hmotnost 4,7 kg

Rozméry 1320 x 120 x 55 mm

1 metr dlouhy linearni pojezd, ktery vyznamné rozsiti akéni radius robota. Idealni pro celou fadu
aplikaci — manipulace na vétsi vzdalenosti, psani, kresleni i laserové gravirovani velkych formata.
Nosnost pojezdu 5 kg, maximalni rychlost 150 mm/s, pfesnost opakovani 0,01 mm.




